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D-M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych
zwigzanych z realizacja zadania inwestycyjnego pn: ,,Remont parkingu przy ul. Reymonta 62-65”.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe do stosowania jako dokument przetargowy

przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z wykonaniem zadania jak W pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi wedlug
spisu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiaCy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo
jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, shuzacy do notowania zdarzen i
okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robodt i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i proéb zwigzanych z oceng jako$ci materialdw oraz robot.

1.4.15. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podloze

gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzagca - warstwa znajdujgca si¢ migdzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajgCa lepsze rozlozenie
naprg¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyroOwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadad
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czgs¢ podbudowy spehiajgca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona sktadaé
si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spehniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronng, odsaczajaca lub
odcinajaca.



g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych z
nig urzadzen oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - cz¢éé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.22. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.23. Podtoze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.26. Przedsiewzigecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego Ilub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
polaczenia.

1.4.27. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,
kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.29. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke
1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.30. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31. Kosztorys ofertowy - wykaz robdt z podaniem ich ilo$ci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.32. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienione
w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.33. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu
robot zwigzanych z budowsa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6. Przekazanie terenu budowy

Inwestor w wyznaczonym terminie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ , dziennik budowy oraz jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznej.

1.7. Dokumentacja projektowa

Wykaz Dokumentacji Projektowej zamieszczonej w Dokumentach Przetargowych:

- przedmiary robot,

- specyfikacje techniczne,

- Dokumentacja Projektowa zawierajaca wszystkie rysunki, obliczenia i inne dokumenty potrzebne do realizacji umowy,
Wykonawca po podpisaniu umowy otrzyma od Inwestora jeden egzemplarz dostepnej Dokumentacji Projektowe;j.
Wykonawca zobowigzany jest opracowac nastepujacg dokumentacje:

- projekt organizacji robot,

- projekt tymczasowej organizacji ruchu — na czas wykonywania robot,

- harmonogram robdt;

- projekt zagospodarowania zaplecza technicznego budowy;

- inwentaryzacj¢ geodezyjna powykonawcza robot opracowana na aktualnym planie sytuacyjno — wysokosciowym;
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- projekty wykonawcze dla robot objetych zadaniem inwestycyjnym, o ile projekty takie beda niezbedne;
Uwaga: Koszt opracowania w/w dokumentacji winien by¢ uwzglgdniony w cenie umowy i nie podlega odrebnej zaptacie.
1.8. Zgodnos¢ robét z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig zataczniki do
umowy , a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
warunkach umowy. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach stanowigcych zalaczniki do
umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST. Dane okre$§lone w Dokumentacji Projektowej i w ST
beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST i wptynie to na
niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.

1.9. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zorganizowania terenu budowy. Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu na
terenie budowy, zabezpieczenia doj$¢ do budynkéw mieszkalnych w okresie trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i
odbioru koncowego robot.

Koszt wykonania i utrzymania dojs¢ do budynkow nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze
wzgledoéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inwestora.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wigczony w ceng umowna.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru wstepnego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w
tym: ogrodzenia, porecze, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne §rodki niezbgdne do ochrony
robot, wygody spotecznosci i innych.

1.10. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

Utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

Podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob lub whasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu Iub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

1.11. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sdb
trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robo6t albo przez personel Wykonawcy.

1.12. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia
materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko. Materialy, ktore sa szkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Inwestor powinien otrzymac zgode na
uzycie tych materiatdéw od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

1.13. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej



Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Inwestora w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca we wlasnym zakresie zleci nadzor nad prowadzonymi robotami w
poblizu tych instalacji i urzadzen di ich wlascicieli, zgodnie z uwagami zawartymi w opinii ZUD i uzgodnieniach. O
zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przelozenia Wykonawca powinien zawiadomié¢ wiasciciela
tych urzadzen i Inspektora Nadzoru. Wykonawca zapewni wlasciwe 0znaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerweg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja
by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic¢ Inwestora i wladze
lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakceie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inwestora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Inwestora.

1.14. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw
Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na terenie budowy i Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.15. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.16. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koncowego robot i przekazania obiektu do uzytkowania.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby wykonane elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczac
roboty utrzymaniowe nie po6zniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.17. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowaé Inwestora o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty

1.18. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ majg materialy, wyposazenie, sprzet i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w umowie nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane
inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Rdznice pomigdzy
powotanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone
Inwestorowi co najmniej na 7 dni przed datg oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inspektora Nadzoru.
W przypadku, kiedy Inwestor stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg zasadniczo rownego lub wyzszego
poziomu wykonania Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych w dokumentach.

1.19. Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca jest zobowigzany do ustawienia oznakowania zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu na czas
realizacji robot oraz zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. W sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach — Dz.U. Zalacznik do nur 220, poz.2181 z dnia 23 grudnia 2003 r. - planu bezpieczenstwa.

1.20. Zabezpieczenie teren6w zielonych
Przed rozpoczeciem prac projektowych Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia inwentaryzacji
urbanistycznej, ktora powinna zawiera¢ informacje graficzne i tekstowe o istniejacych drzewach i krzewach.



Podczas prowadzenia robot budowlanych Wykonawca winien odpowiednio zabezpieczy¢ drzewa, zeby uniknac uszkodzen
mechanicznych korzeni, pnia i korony. Wszelkie prace w obrebie korzeni drzew muszg by¢ wykonywane rgcznie. W strefie
ochronnej korzeni Wykonawca nie moze sktadowa¢ materiatdéw budowlanych. W przypadku koniecznosci przeprowadzenia
redukcji systemu korzeniowego, Wykonawca zobowigzany jest do niezwtocznego poinformowania Zamawiajacego o tym
fakcie przed przystapieniem do dalszych prac budowlanych.

2. MATERIALY

Materiaty musza by¢ z asortymentu biezaco produkowanego i odpowiada¢ normom i przepisom wymienionym w ST oraz ich
najnowszym wersjom tu nie wymienionym.

Materiaty i urzadzenia, ktorych to dotyczy musza posiada¢ wymagane dla nich $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz
wymagane Ustawg certyfikaty bezpieczenstwa. Na zyczenie Inwestora $wiadectwa takie winny by¢ niezwlocznie przez
Wykonawce przedstawione.

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych do Robot
Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania tych materiatow
i odpowiednie $§wiadectwa badan laboratoryjnych, probki , §wiadectwa, atesty, Aprobaty Techniczne i certyfikaty do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materiatow z danego zrodta nie 0znacza automatycznie, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédla w sposob ciagly spelniajg wymagania ST w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odpowiednich wtadz na pozyskanie materiatoéw z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Inwestora i jest zobowigzany dostarczy¢
Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow z jakiegokolwiek
zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsc pozyskania piasku beda formowane w hatdy i wykorzystane przy
zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie
budowy lub z innych miejsc wskazanych w umowie beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inwestora

Za wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inwestora Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie
terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w umowie.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materialow

Wytwornie materiatdw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inwestora w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inwestor bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace warunki:

Inwestor bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania
inspekciji,

Inwestor bedzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytworni, gdzie odbywa Si¢ produkcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Jezeli podczas realizacji umowy Wykonawca dopusci do dostarczenia na terenie budowy materialow, ktére w opinii
Inwestora sg nieodpowiedniej jakosci, to Inwestor zazgda od Wykonawcy uzyskania materialow z innego, zatwierdzonego
zrodta. Wykonawca bedzie zobowigzany do pokrycia wszystkich dodatkowych kosztow zwigzanych z dostarczeniem takich
materiatow.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu
wskazanym przez Inwestora. Jesli Inwestor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robot niz te, dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewarto$ciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwo$¢ do robot i byty dostgpne do kontroli przez
Inwestora

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.



2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze, co najmniej 7 dni przed uzyciem materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.

2.7.Terminy dostaw

Wykonawca zadba o to, aby dostawa calego sprzgtu i materiatow byta zharmonizowana z postgpem rob6t i zamoéwiona z
wyprzedzeniem gwarantujacym terminowe zakonczenie robot. Dostawcy sprzgtu i materialow bgdg odpowiedzialni przed
Wykonawca, a ich dostawy majg spetnia¢ wszystkie wlasciwe wytyczne.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wszystkie srodki transportu uzywane przez Wykonawce muszg posiada¢ odpowiednie zezwolenia oraz aktualne badania
techniczne.

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych obcigzen na o$ przy transporcie materialdw / sprzetu na i z terenu robot.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowg. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniami Inwestora w terminie
przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawce pod
warunkiem:

uzyskania odpowiedniej zgody z Wydziatu Komunikacji,

przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa wymaganiami ST, programem zapewnienia jakosci,
projektem organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inwestora. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana,
jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow

i elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzglgdni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatoéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej, niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

ST nie jest w pelni wyczerpujaca, gdyz nie moze obja¢ wszystkich szczegdtow projektow i Wykonawca winien to wziaé¢ pod
uwagge przy planowaniu budowy, realizujac roboty czy kompletujac dostawy sprzetu oraz wyposazenia. Wykonawca nie moze
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wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentach Przetargowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢
Inwestora ktory dokona odpowiednich poprawek, uzupehien lub interpretacji.

5.2. Jako$¢ wykonania

Roboty zostang przeprowadzone w sposob uczciwy, z zaangazowaniem i fachowo przez wlasciwie wykwalifikowanych
robotnikow, a takze w pelnej zgodnosci z Rysunkami i ST.

Caly sprzet, materialy i inne artykuty wykorzystane w robotach objetych niniejsza umowa maja by¢ nowe i o najwlasciwszym
stopniu zaawansowania, a jako$¢ wykonania bedzie odpowiadata najwyzszym standardom w kraju w zakresie produkcji
sprzetu dostarczonego w ramach niniejszej umowy.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Tam gdzie sprz¢t, materiaty lub artykuty okreslane sa w ST jako
»Zblizone” lub ,,odpowiadajace” konkretnemu standardowi, Inwestor okresli stopief zgodnosci ze standardem. Cechy
materiatow i elementow budowli i wyposazenia musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty ich cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jesli wymaga tego ST lub, gdy zada tego
Inspektor Nadzoru Wykonawca przedtozy w celu zatwierdzenia przez Inwestora petna informacj¢ dotyczaca materiatow lub
wyposazenia, ktore chce wykorzysta¢ w procesie realizacji robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoS$ci
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru Programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inwestora.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogdlng opisujaca:
e organizacj¢ Wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
bhp,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

e wyposazenie w sprzgt 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

e  sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan, zapis pomiardw, nastaw mechanizmow a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru,

b) cze$¢ szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo§¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw, itp.,

e  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

e  sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen,
prob szczelnosci, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wbudowywania i wykonywania poszczegélnych
elementow robot,

e  sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakos$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jako$ci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczajac personel, sprzgt, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materialow i
przeprowadzania prob szczelno$ci oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, z€
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajgcych procedury badan. Inwestor
bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia
te beda tak powazne, ze moga wplynaé¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t
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badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materiatdéw ponosi Wykonawca.
Normy. Podstawowym dokumentem normujacym cato$¢ zagadnien branzy budowlanej w Polsce jest Prawo Budowlane,
Ustawa z 7 lipca 1994r. i jej pozniejsze nowelizacje (Dz.U.nr 89 z 1994r, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).
Materiaty, instalacje, robocizna i wykonawstwo dotyczace i zwigzane z wykonaniem prac begdzie zgodne z najnowszymi
wersjami polskich przepisow, o ile szczegétowe Wytyczne nie stanowia inaczej, a ich jakos$¢ nie jest nizsza niz tam okreslona.
Kazdy wyrob budowlany przeznaczony do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie musi by¢ zgodny z jednym z
trzech nastgpujacych dokumentow odniesienia:

ez kryteriami technicznymi — w odniesieniu do wyrobow podlegajacych certyfikacji na Znak Bezpieczenstwa

e 7z wlasciwa przedmiotowo Polskg Norma wyrobu

e 7z Aprobatg Techniczng w odniesieniu do wyrobu, dla ktérego nie ustanowiono Polskiej Normy, lub wyrobu, ktérego

wilasciwosci uzytkowe (odnoszace si¢ do wymagan podstawowych) roznig si¢ istotnie od wlasciwosci okreslonych w
Polskiej Normie.

Zgodno$¢ z dokumentem odniesienia jest potwierdzana nastepujacymi procedurami atestacyjnymi:
Przed przystapieniem do wykonawstwa Robot Wykonawca winien przedstawi¢ Inwestorowi do zatwierdzenia szczegotowy
wykaz materiatow, ktorych zamierza uzy¢, zrodta ich wytwarzania, zamawiania lub wydobywania wraz z wszelkimi
$wiadectwami badan oraz probkami. Wykaz materiatdéw winien znalez¢ si¢ w karcie technologicznej, ktérg Wykonawca
przedtozy do zatwierdzenia upowaznionemu przedstawicielowi Inwestora przed przystapieniem do Robot.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan materiatdw, przedstawiania §wiadectw, atestow i aprobat technicznych
w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniaja wymagania Kontraktu w
czasie postepu Robot.
Materiaty uzyte do budowy powinny spetnia¢ wymogi norm polskich (Europejskich) i norm branzowych i posiada¢
odpowiednie certyfikaty i atesty.
Dokumentem potwierdzajacym mozliwo$¢ zastosowania danego wyrobu jest aprobata techniczna dopuszczajaca do
stosowania w budownictwie. Taki dokument uzyskuje producent wyrobu we wtasciwej jednostce aprobujace;.
Certyfikat na znak bezpieczenstwa celem umieszczenia na wyrobie, uzyskac¢ powinien dostawca wyrobow, na ktorym ciazy
taki obowiazek. Na podstawie certyfikatu zgodnosci dostawca moze uzyskac znak zgodnosci.
Od dostawcy wyrobu wymagana jest rowniez deklaracja zgodnos$ci, wystawiana wytgcznie na jego odpowiedzialno$é,
potwierdzajaca zgodnos¢ danego wyrobu z normami lub innymi dokumentami normatywnymi, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.
Dodatkowe zaswiadczenia, dokumenty i informacje powinny by¢ dostarczone na zyczenie Inwestora (np. informacje o
systemie jako$ci, wyniki badan).

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci, co do jakosci o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Inwestor.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inwestora beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiego$ badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inspektorowi Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w
terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane Inwestorowi na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i
badania materiatléw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inwestor po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnosé
materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikdéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
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Inwestor moze pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodnos$ci materialow i robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
o Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.
e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- Polska Normg przenoszaca europejskie normy zharmonizowane,
- Polskg Normga lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w punkcie 1 i ktore spetniaja wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru..
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan begda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
Dziennik Budowy. Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Inwestora i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca realizacji rob6t. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego
dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu z podaniem jej imienia i stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do
dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
date przekazania przez Inwestora dokumentacji projektowe;j,
uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéow robot,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inwestora,
daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i wstepnych odbioréw robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegdlnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,
zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektoweyj,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

e  wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inwestorowi do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inwestora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.
Wohis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

6.9. Rejestr Obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w przedmiarze i wpisuje do rejestru
obmiarow.

6.10. Dokumenty laboratoryjne
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Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoS$ci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

6.11. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych powyzej nastepujace dokumenty:
e pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru Robot,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie.

6.12.Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Wszystkie probki i protokoty, przechowywane w uporzadkowany sposob i oznaczone wg wskazan Inspektora Nadzoru
powinny by¢ przechowywane tak dlugo, jak to zostanie przez niego zalecone. Wykonawca winien dokonywa¢ w ustalonych z
Inspektorem Nadzoru okresach czasu archiwizacji, rowniez na nosnikach elektronicznych. Inwestor oraz Wykonawca beda
mieli petne prawo dostepu do wszystkich dokumentéw budowy.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na jego zyczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacjg Projektows, ST, w
jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w
Kosztorysie Ofertowym lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane
zostang poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy,
lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreSlania iloSci robot i materiatéw

Obmiar robdt bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robdt w jednostkach ustalonych w Kosztorysie Ofertowym.
Dlugosci i odlegloéci pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;].
Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugo$é pomnozona przez
$redni przekro;.

Przy robotach ziemnych — m® wykopu oznacza grunt mierzony w stanie rodzimym, m® nasypu 0znacza grunt mierzony po
zageszczeniu.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami specyfikacji
technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno§nym wymaganiom ST. Bedzie utrzymywac to
wyposazenie Zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wedtug norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia wagowe musza posiada¢ aktualng legalizacje.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary b¢da prowadzone nie rzadziej niz raz w miesiacu i beda podstawa do wystawienia faktury za roboty za dany miesiac.
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym odbiorem odcinkoéw robot, a takze w przypadku wystgpowania dhuzszej
przerwy w Robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru
obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czgSciowemu,
e odbiorowi koncowemu,
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonywanych robot przed ich
zanikiem lub zakryciem.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czgséci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. O ile Wykonawca nie dopetni tego 0bowiazku jest zobowigzany odkry¢ roboty
niezbgdne do zbadania wykonanych roboét a nastgpnie przywrocic je do stanu poprzedniego na wiasny koszt. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby szczelnosci, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

Inspektor Nadzoru potwierdza dokonanie odbioru wpisem do Dziennika Budowy.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie
wedlug zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

Odbioru czgéciowego robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbiér koncowy robét

Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Inwestora.

Odbiodr koncowy Robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakonczenia robdt i przyje¢cia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan i
pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robot uzupetniajacych lub robot wykonczeniowych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektows i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robo6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru koncowego robot sporzadzony
wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
e  Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi przez Kierownika Budowy i potwierdzonymi przez
Projektanta i Inspektora Nadzoru zmianami dokonanymi w toku budowy.
e Specyfikacje techniczne (podstawowe z umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne).
e Recepty i ustalenia technologiczne.
e Dziennik budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty) wraz z dokumentami, ktore w trakcie budowy zostaty do nich
wlaczone integralnie.
e  Wyniki pomiaréw kontrolnych, prob szczelnosci oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze ST i ewentualnie
programem zapewnienia jakosci.
e Deklaracje zgodnosci, atesty, $wiadectwa jakosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
i ewentualnie programem zapewnienia jakosci.
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e Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o§wietlenia, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen.

e  Os$wiadczenie Kierownika budowy o zgodno$ci wykonania obiektu budowlanego zgodnie z projektami budowlano-
wykonawczymi, przepisami i obowiazujacymi normami, oswiadczenie o doprowadzeniu do nalezytego stanu i
porzadku terenu budowy a takze sgsiednich nieruchomosci

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru
wstepnego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru wstgpnego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace b¢da zestawione wedtug wzoru ustalonego przez
Inwestora.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.3. ,,0dbidr koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla dane;j
pozycji Kosztorysu Ofertowego.
Dla pozycji przedmiarowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w
danej pozycji przedmiaru.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysu Ofertowego bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt beda obejmowac:

e Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami.

e  Wartos$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy.

e  Wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.

e Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

e Podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

e  Wszystkie oplaty zwigzane z prowadzeniem Robot.
Podstawg zaptaty czesciowej jest zakres robot wykonany w danym mieSigcu. Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé
podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan og6lnych zawartych w specyfikacjach technicznych
obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w Kosztorysie Ofertowym.

9.3. Organizacja ruchu

Koszt tymczasowej organizacji ruchu, ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

Biezace utrzymywanie tymczasowego oznakowania.

Przygotowanie terenu.

Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier 1 §wiatet.
Usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania.

Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

2.Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994 r. (Dz. U. Nr 10 poz.48) w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych dotyczacych
wyrobow budowlanych.

3. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995 r. (Dz. U. Nr 25, p6z. 133 z dnia 13 marca 1995 r.). w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych obowiazujacych w budownictwie.

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi zmianami).

5. SWIZ

6. Umowa.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 Odtworzenie i wyznaczenie trasy i punktéw wysoko$ciowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z
wytyczeniem trasy i punktéw wysokosciowych w ramach zadania inwestycyjnego pn. ,,Remont parkingu przy ul.
Reymonta 62-65.

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych obejmuje:

Zakres Robo6t objetych ST

- wytyczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe w oparciu o dane projektowe,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty,

- Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

1.4 OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi normami, wytycznymi i okre§leniami podanymi w D-
M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robodt
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich sktadowania i pozyskiwania podano w STD-M.00.00.00.. ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Do Robot pomiarowych nalezy stosowac nastgpujace materiaty:

- pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym lub rury metalowe o dtugosci ok. 0,50 m — dla utrwalenia
punktow gtéwnych,

- pale drewniane o $rednicy 0,15 do 0,20 m i dlugosci od 1,5 do 1,7 m - umieszczane poza granicg robot, w
sasiedztwie punktow zatamania trasy,

- paliki drewniane o dtugos$ci ok. 0,3 m — do stabilizacji pozostatych punktow,

- bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m — dla punktow utrwalanych w istniejace;j
nawierzchni,

- $wiadki powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,5 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania jakie powinien spetnia¢ sprzgt pomiarowy podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

- tasmy stalowe, szpilki itp.
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Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Prace pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z Instrukcjami GUGIK przez osobg posiadajaca odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o dane wysokosciowe przyjete w dokumentacji, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia Robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzag Wykonawceg.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikoéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktow wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkoéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot
ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cig, aby $redni biad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
Dokumentacji Projektowej.
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O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdow wymienionych w pkt 2.2..

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopdéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ migdzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmnie;j
powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢
wedtug ogblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest ha (hektar) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru roboét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje dla robét pomiarowych:
- wytyczenie sytuacyjne i wysokosciowe,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych,

- zastabilizowanie punktow w Sposob trwaty,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK 1979,

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma , GUGIK 1978,

. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979,
. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu.

. Instrukcja techniczna K-1 Mapa zasadnicza — 1998 r.

O©oo~NO O WNPE

10.Wytyczne techniczne G-1.9. Katalog znakow geodezyjnych oraz zasady stabilizacji punktow.

11.Wytyczne techniczne K-1.2. Mapa zasadnicza. Aktualizacja i modernizacja.
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D.01.02.04. Rozbiorka elementéw drog i ulic
1. WSTEP

I.I. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z rozbiorkg elementéw drog w ramach zadania inwestycyjnego pn. ,,Remont parkingu przy ul. Reymonta 62-65.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z rozbiorka :
- ciecie pitg nawierzchni bitumicznych na glgbokos¢ 10 cm,
- rozbiorka kraweznikéw betonowych 15x30 cm,
- faw podkraweznikowych betonowych,
- rozbidrka nawierzchni jezdni z betonu asfaltowego wzdhuz kraweznika grub. 10 cm,
- wywoOz materiatu z rozbidrki na wysypisko miejskie Iub sktadowisko wtasne.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Zasady wykorzystania materialéw z rozbiorki

Rozebrane elementy drég wymienione w pkt 1.3 nie nadajace si¢ do powtdrnego wbudowania stanowig wiasno$é
Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z placu budowy. Przewiduje si¢ odwiezienie gruzu z rozbidrek na wysypisko miejskie
lub wlasne badz na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy z rozbiorek zakwalifikowane przez Inspektora Nadzoru stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego i w stanie
nieuszkodzonym nalezy ztozy¢é w stosy w granicy robot w celu ponownego wbudowania lub wywozu na miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru. Natomiast nie zakwalifikowane stanowig wlasno§é¢ Wykonawcy i nalezy usung¢ je z placu
budowy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiérki
Do rozbidrek nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:
- mlot pneumatyczny ze spr¢zarka lub mtot spalinowy, pity mechaniczne,
- pita do cigcia nawierzchni bitumicznej,
- wyciagarki,
- Zzrywarki,
- koparki,
- fadowarki,
- samochody samowytadowcze,
- i rgcznie.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiérki

Rozebrane elementy drég wymienione w pkt 1.3 nie nadajace si¢ do powtdrnego wbudowania stanowig wiasno$é
Wykonawcy i powinny by¢ usuni¢te z placu budowy. Przewiduje si¢ odwiezienie gruzu z rozbiorek na wysypisko miejskie
lub wtasne badz na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy z rozbiorek zakwalifikowane przez Inspektora Nadzoru stanowia wlasnos¢ Zamawiajacego i w stanie
nieuszkodzonym nalezy ztozy¢ w stosy w granicy robot w celu ponownego wbudowania lub wywozu na miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru. Natomiast nie zakwalifikowane stanowig wtasnos¢ Wykonawcy i nalezy usunac je z placu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.

5.2. Wykonanie Rob6t rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt
1.3. zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, w
ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez Inspektora
Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen oraz oczyszczone. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasno$ciag Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na
miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST stajg si¢ wlasnosciag Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty po rozbidrkach w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ robot drogowych nalezy wypetni¢ warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢. Wskaznik zageszczenia nie moze by¢ mniejszy od 1,0 wedtug normalnej
metody Proctora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiorkowych
Kontrola jako$ci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiorkowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbioérka elementow drog jest m (metr), m2 (metr kwadratowy,m3 (metr
szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty rozbidrkowe podlegaja odbiorowi Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu wg zasad podanych w ST
DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena jednostki obmiarowej dla robot rozbiérkowych obejmuje:

- rozebranie elementéw wyszczegolnionych w pkt 1.3,

- oczyszczenie elementow nadajacych sie do powtdrnego wbudowania,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

- 0znakowanie robot.

b) Cena jednostki obmiarowej dla wywozu gruzu obejmuje:
- zatadunek materiatu z rozbidrki na samochody samowytadowcze,

- wywo0z materialow z rozbiorki poza obrgb budowy na sktadowisko miejskie.

¢) Cena jednostki obmiarowej dla odptatnosci za sktadowanie obejmuje:
- oplatg za przyjecie gruzu na sktadowisku miejskim lub wiasnym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepu;ja.
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D.01.03.07. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia terenu
1. WSTEP

I.I. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
zabezpieczeniem urzadzen obcych w ramach zadania inwestycyjnego pn. ,,Remont parkingu przy ul. Reymonta 62-65”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z zabezpieczeniem
istniejagcego i przysztosciowego uzbrojenia terenu w zakresie :
- zabezpieczenia kabli energetycznych rurami ochronnymi dwudzielnymi PE o $rednicy 110 mm,
Zakres rob6t obejmuje:
- wykonanie wykopow kontrolnych,
- wykonanie wykopow pod ulozenie rur ochronnych dwudzielnych typu AROT fi 110 mm,
- zasypka rur piaskiem i gruntem wraz z zaggszczeniem,
- ulozenie folii ostrzegawczej,
- wywoéz nadmiaru gruntu na wysypisko miejskie.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
1.4.1. Linia kablowa - kabel wiclozylowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno-
lub wielozytowych potaczonych réwnolegle, tacznie z osprzgtem, utozone na wspélnej trasie i taczace zaciski tych samych
dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.
1.4.2. Rura ochronna - rura o $rednicy wiekszej od $rednicy gazociagu lub kanalizacji kablowej, naktadana wspotosiowo na
gazociag lub kanalizacj¢ dla przenoszenia obcigzen zewngtrznych i odprowadzania przeciekow gazu poza chroniony obiekt.
1.4.3. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy stosowane do zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia terenu rurami ochronnymi :
- rury ochronne dwudzielne HDPE , o $rednicy zewnetrznej 110 mm,
- piasek,
- folia ostrzegawcza,
- koncoéwki rur ochronnych nalezy zabezpieczy¢ odpowiednimi zaciskaczami.

2.3. Rury ochronne
Do zabezpieczenia kabli energetycznych i teletechnicznych nalezy stosowac rury ochronne dwudzielne HDPE o

$rednicy zewnetrznej 110 mm i powinny one spelnia¢ wymagania normy PN-80/C-89205.

2.4, Piasek
Do zasypki rur ochronnych nalezy stosowac¢ piasek Spelniajacy wymagania normy PN-B-11113.
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3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia
Wykonawca przystepujacy do wykonania Robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego
sprzetu:
— wibratoréw plytowych,
— ubijakow,
— recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

4.2.1. Transport piasku

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych go przed
zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw. Podczas transportu piasek powinien by¢
zabezpieczony przed wysypaniem.

4.2.2. Transport rur ochronnych

Rury ochronne moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Prace w rejonie kabli nalezy prowadzi¢ pod nadzorem i w uzgodnieniu z uzytkownikiem sieci.

5.2. Roboty ziemne

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca winien wykona¢ wykopy kontrolne w celu okreslenia posadowienia
istniejgcego uzbrojenia terenu.
Roboty ziemne nalezy wykonywaé recznie zachowujac szczegdlng ostrozno$é, po uprzednim zawiadomieniu
wlasciwych uzytkownikéw uzbrojenia o prowadzeniu robot.
Na odcinkach kabli na ktorych zaktadane bedg rury ochronne nalezy je podkopaé¢ od spodu w taki sposob, aby
powstala szczelina umozliwiajgca wsunigcie potéwek rur ochronnych.

5.3. UlozZenie rur ochronnych

Rury ochronne na istniejacych kablach energetycznych wykonaé rurami dwudzielnymi PEHD fi 110 mm np. typu
AROT, bez uszkodzenia kabli.

Rury nalezy utozyc¢ tak, aby ich konce znajdowaly si¢ w odlegtosci ok. 0,5 m od krawgznika.

Sposdb montazu rur ochronnych Wykonawca uzgodni z wasciwym uzytkownikiem sieci.

Koncowki rur ochronnych nalezy zabezpieczy¢é manszetami i odpowiednimi zaciskaczami, przed dostaniem si¢ do $rodka
zanieczyszczen.

Prace wykonywac pod nadzorem i w uzgodnieniu z uzytkownikiem sieci.

5.4. Zasypanie rur piaskiem

Po ulozeniu rur ochronnych na istniejagcych kablach energetycznych , przewody zasypa¢ warstwag piasku grub. 30 cm do
warstw konstrukcyjnych.

Grunt zagesci¢ az do osiagniecia wskaznika zageszczenia rownego 1,0 zwracajac uwage, aby nie uszkodzi¢ przewodow.
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5.9. Oznaczenie trasy w miejscach zabezpieczenia sieci
Oznaczenie trasy w miejscach zabezpieczenia sieci przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy wykona¢ tama
foliowg szerokosci 40 cm:
- dla kabli energetycznych o napieciu do 1 kV koloru niebieskiego,
- dla kabli energetycznych o napieciu ponad 1kV koloru czerwonego z napisem ,,Uwaga kabel” - w potowie
glebokosci utozenia kabla.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci Robét polega na:
- sprawdzeniu zgodno$ci zastosowanych materialow z atestami, certyfikatami, aprobatami i normami,
- sprawdzeniu zgodno$ci wykonania Robdt z Dokumentacjg Projektowa,
- przeprowadzeniu niezb¢dnych pomiarow, prob i sprawdzen,
- odbioru urzadzen przez uzytkownikow sieci.

7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa robét jest:

- 1 m3 (metr sze$cienny) wykonania i zasypania wykopow oraz odwozu nadmiaru gruntu na sktadowisko,
- 1 m (metr ) utozenia rur ochronnych, oznakowania trasy kabli ,

- 1 szt. (sztuka) — dla wykopow kontrolnych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty zwigzane z zabezpieczeniem urzadzen obcych podlegaja odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu wg zasad podanych w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

8.1. Odbiodr robot zgodnie z warunkami uzytkownikow sieci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i transport materiatdéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie wykopdw kontrolnych i pod zabezpieczenie sieci,
- utozenie rur ochronnych,

- zabezpieczenie koncowek rur ochronnych,

- zasypanie wykopow piaskiem i gruntem,

- oznakowanie trasy kabli tasma z tworzywa sztucznego,

- zaggszczenie piasku i gruntu,

- wykonanie badan i pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205:1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
2. PN-80/C-89205 Rury z nieplastykowego polichlorku winylu.
3. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
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D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét zwigzanych
z wykonaniem koryta w zakresie profilowania i zaggszczenia podtoza gruntowego w ramach zadania inwestycyjnego pn.
»-Remont parkingu przy ul. Reymonta 62-65.”

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie Robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem koryta pod nawierzchnig:
- parkingu.

1.4.0Okreslenia podstawowe
Wskaznik zagegszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Pd
|s= ----
pds
gdzie:
Pd — gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu  [Mg/m3]
Pds — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okre§lona w normalnej probie
Proctora, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych [Mg/m3].

Pozostate okreslenia podane w ST sg zgodne z obowiazujacymi normami i ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania roboét

3.2.1. Do profilowania podloza nalezy stosowac:
- rowniarki ,

- spycharki,

- rgeznie,

- zgodnie z technologia Wykonawcy.

3.2.2. Do zageszczania podloza nalezy stosowagé:
- walec statyczny,
- walec wibracyjny,

- plyta wibracyjna,
- zgodnie z technologia Wykonawcy.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 5.
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5.2. Profilowanie i zageszczenie podloza

Do profilowania podtoza mozna przystapi¢ po wykonaniu i odebraniu robot zwigzanych z wykonaniem elementow
odwodnienia (kanalizacji, przykanalikow i studzienek $ciekowych) oraz po oczyszczeniu ze wszystkich zanieczyszczen.

Wykonanie koryta polega na profilowaniu dna koryta do wymaganego profilu oraz zaggszczenie zgodnie z projektem.
Spadki poprzeczne pod dolng warstwe podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty.

Profilowanie koryta mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie.

Spos6b wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia przez watowanie. Jakiekolwiek nierdéwnosci
powstate przy zageszczeniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podloza nalezy kontrolowaé wg normalnej proby Procktora, przeprowadzonej zgodnie z BN-77/8931-12
lub dla gruntéw grubookruchowych ptyta VSS zgodnie z PN-S-02205.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza przy zaggszczeniu nie powinna réznic si¢ od wilgotnosci optymalne;:
- w gruntach niespoistych = 2%
- w gruntach mato i $rednio spoistych + 0% 1 —2%,
- w mieszaninach popiotowo-zuzlowych +2% i —4%.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do uktadania
warstwy odsaczajacej nalezy odczekac do czasu jego naturalnego osuszenia lub uzy¢ srodkow zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapi wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona na wlasny koszt.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgodg Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

5.3.  Wymagania dotyczace zageszczenia

Wartosci wskaznika zageszczenia (Is) przedstawia tablica 1.
Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza pod jezdnie i miejsca postojowe (Is)

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podloza | 0,97

Tablica 2. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza pod ciagi piesze i pobocze (Is)

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 0,97
Na glebokosci od 20 d0 50 cm od powierzchni podioza | 0,94

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych.

Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wedlug PN-S-02205:1998. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Jezeli warto$ci wskaznika zageszczenia nie mogg by¢ osiagniete przez bezposrednie zageszezenie gruntéw rodzimych,
to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika
zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Do odbioru zageszczenia podtoza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie wynikéw badan
wskaznika zaggszczenia, wraz z wartosciami $rednimi dla catego odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej
kontroli zageszczenia.

5.4. Tolerancje geometryczne wykonania
Wykonanie koryta powinno by¢ zgodne z Dokumentacijg Projektowg
Dopuszczalne sg nastepujace tolerancje wykonania:
- nierdwnosci podtoza w kierunku podtuznym mierzone tatg 4 metrowa nie wigksze niz 2 cm,
- spadki poprzeczne mierzone za pomocg laty i poziomnicy nie powinny przekraczac + 0,5% spadku projektowanego,
- réznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi dna koryta nie moga przekracza¢ +1 cm i —2 cm,

30



Specyfikacja Techniczna D.04.01.01.

- krawedzie koryta w planie nie moga by¢ przesunigte w stosunku do projektowanych wzgledem osi drogi o wigcej niz 5 cm.
- szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz+101 -5 cm.
5.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigcksze odchylenia cech geometrycznych powinny by¢ naprawiane przez
spulchnienie do glebokos$ci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszezenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne "pkt 6.

6.2. W czasie wykonywania koryta Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie ich
wynikow Inspektorowi Nadzoru.

Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac¢ w zakresie i z czgstotliwo$cig gwarantujaca zachowanie wymagan
dotyczacych jakosci robot i wymaganych przez ST.

Tabela 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna czgstotliwo$é
i pomiaréw badan i pomiarow
1 Szeroko$¢ koryta 1raz na100 m
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna l1raznal00m
4 Spadki poprzeczne lraznal00m

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

Uksztattowanie osi w planie ¥ | co 100 m

6
7 Zageszczenie, wilgotnos$¢ [w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 400 m? lub wg zalecen Inspektora
Nadzoru

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie

nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywaé do:
- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- Dziennika Budowy,

- protokotow odbioru Robot.

6.3. Badania i pomiary wykonanego koryta i podloza
- zageszczenie podtoza,

- wilgotno$¢ gruntu podtoza,
- sprawdzenie doktadno$ci wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego podloza gruntowego.

8. ODBIOR ROBOT

Podtoze podlega odbiorowi czgsciowemu wg zasad okreslonych w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows , ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru jezeli
wszystkie badania i pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 5 i 6 daty pozytywne wyniki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:
- prace pomiarowe,

- profilowanie koryta,

- zageszczenie koryta,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardéw, prob i sprawdzen,

- oznakowanie Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-B-04481:88 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

.BN-77/8931-12. Oznaczenie wskaznika zagg¢szczenia gruntu.

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie plyta.

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni pantografem i lata.

. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i lotniskowych.

. PN-S-02205:98  Roboty ziemne. Wymagania i badania.

A WN -

oo N o o1
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D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w ramach zadania
inwestycyjnego pn. ,,Remont parkingu przy ul. Reymonta 62-65 .”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu warstwy podbudowy kruszywa
famanego pod konstrukcje :
a) chodnika:
- podbudowa grub. 20 cm o uziarnieniu 0/63 mm,
- podbudowa grub. 20 cm o uziarnieniu 0/31,5 mm.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Podbudowa stabilizowana mechanicznie - warstwa lub warstwy konstrukcyjne nawierzchni stuzace do przenoszenia
obcigzen od ruchu na podloze.

1.4.3.Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Do wykonania podbudowy nalezy stosowac¢ kruszywo tamane wg PN-B-11112.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne;j
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe¢ pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciaggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia

Pozostaje na sicie, %

do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé
2/3 grubos$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa famane Badania
Lp. | Wyszczegdlnienie whasciwosci Podbudowa
zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od 2do 10 od 2 do12 |PN-B-06714-15
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 [ Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 35 40 PN-B-06714-16
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej niz PN-B-04481
1 1
5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda | 0d 30do 70 | od30do 70 |BN-64/8931-01
lub 11 wg PN-B-04481, %
6 | Scieralnoéé¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 35 50 PN-B-06714-42
b) $cieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw, nie
wiecej niz 30 35
7 [ Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, 5 10 PN-B-06714-19
%(m/m), nie wigcej niz
9 | Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, % (m/m), nie wigcej PN-B-06714-37
niz - PN-B-06714-39
10 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOs, %(m/m), nie 1 1 PN-B-06714-28
wiecej niz
11 | Wskaznik no$nosci wnes Mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy
niz:
a) przy zageszczeniu ls > 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120 -
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Kruszywo winno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.2.3. Woda
Nalezy stosowaé wodg wg PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
- rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
- walce ogumione i stalowe, wibracyjne lub statyczne do zaggszczania,
- wibratorow ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych do stosowania w miejscach trudno dostgpnych.
- zgodnego z technologia Wykonawcy.
Uzywany sprzet powinien uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport kruszywa powinien odbywac¢ sie¢ w sposob przeciwdzialajgcy jego zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu.

Ruch pojazdéw powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do uszkodzen i tworzenia kolein
w wyprofilowanym podiozu drogi. Kruszywo mozna przewozi¢c dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w D.04.01.01” Koryto wraz z profilowaniem i
zageszezeniem podloza” oraz D-04.06.05. ,,Warstwa wzmacniajgca podloze z betonu popiotowego”.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnoéci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakcji na drodze. Mieszanka
po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$é pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé¢
projektowanych grubosci warstw po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy
osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych
wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inspektora Nadzoru.
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nos$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda IT). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony
przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rdwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika

5.5. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to

jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z

niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania kontrolne przed wykonaniem podbudowy
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowac

wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2. niniejszej ST.

6.3. Kontrola jako$ci podbudowy w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tablicy 2.

Tablica 2
Czgstotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia
Lp. | Wyszczegolnienie badan dziennej dzialce roboczej podbudowy przypadajaca na

jedno badanie

Uziarnienie mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki

Zageszczenie warstwy

600 m?

AIWIN |-

Badanie wiasciwosci kruszywa wg pkt 2.

dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

- kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa, wg PN-B/06714-15,
- kontrola wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481(metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
- kontrole zageszczenia i no$noéci podbudowy nalezy sprawdzaé wg pkt 5.4 i nie rzadziej niz raz na 600 m?, lub
wedlug zalecen Inspektora Nadzoru,
- kontrola wtasciwosci kruszywa, wg pkt 2.3.2.

6.4.Wymagania dotyczace cech geometrycznych wykonanej podbudowy

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3
Lp. Wyszczeg6lnienie badan Minimalna czg¢stotliwoé¢ Wymagania i dopuszczalne tolerancje
i pomiarow pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 1raz na 100 m nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej nie
wiecej niz +10cm, -5 cm
2 Rownos¢ podtuzna, wg BN- w sposdb ciagly planografem

68/8931-04

albo co 20 m fatg 4- metrowa
na kazdym pasie ruchu

nieréwnos$ci nie moga przekraczaé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej

3 Rownos¢ poprzeczna 1 raz na 100 m, tatg 4 -
metrowa

4 Spadki poprzeczne® 1 raz na 100 m i w punktach zgodne z dokumentacja, tolerancja + 5 %
charakterystycznych

5 Rzedne wysokos$ciowe co 100 m rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi i

rzgdnymi projektowanymi nie moga przekraczaé
+1,-2cm
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6 | Uksztattowanie osi w planie®) |co 100 m

do osi projektowanej o wigcej niz+ 5 cm

0$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz
raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 1000 m?

7 Grubos¢ podbudowy
nie moze ro6znic si¢ od grubosci projektowanej o
wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej =10 %

- dla podbudowy pomocniczej +10%,-15 %

8 Nosnos¢ podbudowy 1 raz na 600 m2

by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

zgodne z podanym w tablicy 4.

-modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powinien

-ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych tukow
poziomych.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztat-
z kruszywa o Wskaznik Maksymalne ugigcie cenia mierzony ptyta o Srednicy
wskazniku wnes Nie | zageszczenia | sprezyste pod kotem, mm 30 cm, MPa
mniejszym Is nie
niz, % mniejszy niz
40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego
obciazenia E; | obcigzenia E
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wicksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.3
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do giebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na pelng grubo$é¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia giebokos¢, zgodnie z
decyzja Inspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane ponownie
zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nos$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosé
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogé6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy)wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Podbudowa podlega odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa , jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzone przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymaganiami. Do odbioru Wykonawca powinien przedstawic¢
wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robot.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:

- Dziennika Budowy,
- protokotow odbioru Robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej podbudowy z kruszywa tamanego z materiatu Wykonawcy obejmuje:
- prace pomiarowe,
- zakup i transport mieszanki lub kruszywa na miejsce sktadowania,
- przygotowanie mieszanki,
- roztozenie mieszanki w korycie,
- zaggszezenie ,
- badania materiatlow, ewentualnie opracowanie recepty, wykonanie niezbednych badan i pomiaréw.
- oznakowanie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromow3a
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
14. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
15. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
16. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
17. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
18. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
19. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie ptyta
20. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
21, BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
22. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D.05.03.23a. Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drég i ulic lokalnych
oraz placow i chodnikow
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej w ramach zadania
inwestycyjnego pn. ,,Remont parkingu przy ul. Reymonta 62-65”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Technicznej jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Wykonywanie nawierzchni z brukowej kostki betonowej na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 ,
grub.3cm:
1) miejsca parkingowe, ekologiczna kostka brukowa betonowa - grub. 8 cm, w kolorze platino,
2) pasy podziatu stanowisk postojowych — ekologiczna kostka brukowa betonowa grub. 8 cm, w kolorze
sombra,
3) jezdnia manewrowa — kostka brukowa betonowa ,,behaton” grubosci 8 cm, kolor szary.

1.4 OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
$cieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztattem, ktory umozliwia wzajemne
przestawienie elementow.

1.4.2. Podsypka — warstwa mieszanki cementowo-piaskowej uktadana na podbudowie z kruszywa famanego.
1.4.3. Spoina — odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi materiatami
wypelniajacymi.

1.4.4. Szczelina dylatacyjna — odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia
odksztatcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami wypekniajacymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne".

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa
Betonowa kostka brukowa powinna mie¢ nastepujace cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu
producenta:
1. odmiang:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. barwg:
a) kostka z betonu barwionego,
b) kostka szara.
3. grubo$é:
a) 8cm.

2.2.1. Wymagania techniczne

Najwazniejsze wymagania dotyczace betonowej kostki brukowej do stosowania na zewngtrznych
nawierzchniach, majacych kontakt z sola odladzajaca w warunkach mrozu wedtug PN-EN 1338:2005 podano w
tablicy 1.
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Tablical. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338 do stosowania na
zewnetrznych nawierzchniach, majacych kontakt z sola odladzajacg w warunkach mrozu

Zatagcznik .
Lp. Cecha normy Wymaganie
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Dopuszczalne odchytki w mm od Cc Dlugos¢ szeroko$¢ grubosé Roznica pomigdzy dwoma
zadeklarowanych wymiaréw pomiarami grubosci, tej samej
kostki,grubosci <100 mm +2 +2 +3 kostki, powinna by¢ <3 mm
> 100 mm +3 +3 +4
1.2 | Odchyiki ptaskosci i pofalowania C Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki > wypuktosé wklestos¢
300 mm), przy dtugosci pomiarowej
300mm 15 1,0
400 mm 2,0 15
2 Wilasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odpornos¢ na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy
rozmrazanie z udziatem soli czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m?
odladzajacych (wg klasy 3,zal. D)
2.2 | Wytrzymalo$¢ na rozciaganie przy F Wytrzymatos¢ charakterystyczna T > 3,6 MPa. Kazdy
rozhupywaniu pojedynczy wynik > 2,9 MPa i nie powinien wykazywac
obcigzenia niszczacego mniejszego niz 250 N/mm dlugosci
rozlupania
2.3 | Trwalo$¢ (ze wzglgdu na F Kostki majg zadawalajacg trwato$¢ (wytrzymatos¢) jesli
wytrzymato$¢) spetnione sa wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalna
konserwacja
2.4 | Odpornosc¢ na $cieranie (Wg GiH Pomiar wykonany na tarczy
klasy 3 oznaczenia H normy)

szerokiej §ciernej, Bohmego,wg zat. H mormy — badanie

wg zal. G normy — alternatywne

badanie podstawowe

<20 mm <18 000mm?/5000 mm?
2.5 | Odporno$¢ na poslizg/poslizgniecie | a) jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifowana lub
polerowana — zadawalajgca odpornosé,

a) jesli wyjatkowo wymaga sie podania warto$ci odporno$ci na
poslizg/poslizgnigcie — nalezy zadeklarowa¢ minimalng jej
warto$¢ pomierzong wg zal. 1 normy (wahadlowym
przyrzadem do badania tarcia)

b) niedopuszcza si¢ rozwarstwien w kostkach dwuwarstwowych,
ewentualne wykwity nie sag uwazane za istotne

3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyglad J C) gérna powierzchnia kostki nie powinna mie¢ rys i odpryskow,
d) nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w kostkach dwuwarstwowych,
) ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne
3.2 | Tekstura J a) kostki z powierzchnig o specjalnej teksturze — producent
powinien opisa¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura lub zabarwienie kostki powinny by¢ poréwnane z
probka producenta, zatwierdzong przez odbiorce,

) ewentualne réznice w jednolitoéci tekstury lub zabarwienia,

3.3 | Zabarwienie (barwiona moze by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we wilasciwosciach

warstwa $cieralna lub caty element)

surowcoéw 1 zmianach warunkéw twardnienia nie s3 uwazane
za istotne

Kostki kolorowe powinny by¢ barwione substancjami odpornymi na dziatanie czynnikow
atmosferycznych, §wiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliow (m.in. cementu, ktory przy
wypehieniu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nie moze odbarwia¢ kostek). Zaleca si¢ stosowanie srodkow
stabilnie barwigcych zaczyn cementowy w kostce, np. tlenki zelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek
kobaltowo-glinowy (nie nalezy stosowa¢ do barwienia: sadz i barwnikow organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) moga pojawi¢ si¢ na powierzchni kostek w
poczatkowym okresie eksploatacji. Powstajg one w wyniku naturalnych proceséw fizykochemicznych
wystepujgcych w betonie i zanikajg w trakcie uzytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.2. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si¢ pakowac na paletach. Palety z kostka moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.
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2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Na podsypke i do wypehlienia spoin oraz szczelin w nawierzchni nalezy stosowac nastgpujace
materiaty:

a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie

— mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajagcego wymagania PN-EN
13242:2004, cementu powszechnego uzytku spelniajagcego wymagania PN-EN 197-1:2002 i wody
odpowiadajacej wymaganiom PN-EN 1008:2004,

b) do wypemhiania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
— zapraw¢ cementowo-piaskowa 1:4 spetniajacg wymagania wg 2.3 a),
¢) do wypelniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

— do wypehienia gornej czgéci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajace (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spetniajace
wymagania norm lub aprobat technicznych.

— do wypehienia dolnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé wilgotng mieszanke cementowo-
piaskowa 1:8 z materiatdéw spetniajacych wymagania wg 2.3 a) lub inny material zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, o masie np. 50 kg, mozna przechowywac¢ do: a) 10
dni w miejscach zadaszonych na otwartym terenie o podtozu twardym i suchym, b) terminu trwatosci, podanego
przez producenta, w pomieszczeniach o szczelnym dachu i Scianach oraz podtogach suchych i czystych. Cement
dostarczony na paletach magazynuje si¢ razem z paletami, z dopuszczalng wysokoscia 3 szt. palet. Cement
niespaletowany uktada si¢ w stosy ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workdéw trzywarstwowych). Cement
dostarczany luzem przechowuje si¢ w magazynach specjalnych (zbiornikach stalowych, betonowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i wytadowania.

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ rgcznie.

Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowac
mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sktada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,
shuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Urzadzenie to, po skonczonym
uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka
szczotkami.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt
4.

4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktada¢ warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewiez¢ na stanowisko i specjalnym urzadzeniem pakowac je w foli¢
ispig¢ tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Podloze i koryto

Podlozem pod nawierzchnie z betonowej kostki brukowej koryto wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D-04.01.01 , Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”—
wykonanie wg ST D.04.04.02.

5.3. Obramowanie nawierzchni

Obramowaniem nawierzchni z brukowej kostki betonowej bedzie kraweznik betonowy — wg
ST.08.01.01b. oraz obrzeze betonowe wg. ST D.08.03.01.

5.4. Podsypka cementowo-piaskowa
Na podsypke nalezy stosowaé materiaty odpowiadajace wymaganiom podanym w pkt 2.3.

Podsypke cementowo-piaskowa grub. 3 — 5 ¢cm cm nalezy rozscieli¢ si¢ na uprzednio zwilzonej

podbudowie, przy zachowaniu:
— wspdtezynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, R2s = 14 MPa.

Wilgotnos$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisni¢ciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywala si¢ i nie bylo na dtoni §ladéw wody, a po nacis$ni¢ciu palcami podsypka rozsypywata si¢.

Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedzaé uktadanie nawierzchni z kostek od
3do4m.

Roz$cielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami
(np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawalowaniu nawierzchni
nalezy ja pola¢ woda w takiej iloéci, aby woda zwilzyta cata grubos¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej
zaprawy moze wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypehienie spoin zaprawg musi by¢ zakonczone przed rozpoczgciem
wigzania cementu w podsypce.

Podsypke zagescic tak, aby wskaznik zaggszczenie byt nie mniejszy niz 1,0.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.5.1.Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni je§li w ciggu dnia
temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki
kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papg itp.).

5.5.2. Ulozenie nawierzchni z kostek

Kolor i ksztalt kostek brukowych powinien by¢ zgodny z wymaganiami Dokumentacji Projektowej,

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubo$ci. Na
wigkszym fragmencie robot zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej
niedopuszczalne sg rozne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac rgcznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne zaleca si¢ wykonywac na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplikowanych
pod wzgledem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz ré6znych
wymiardw i ksztattéw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywa¢ przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywaé na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby
uktadarka mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich ulozenia z wymagana doktadnoscia.
Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio
przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dotozenia potowek i
dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by
kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg brukarzy, ktorzy
uzupelniaja przerwy, wyrabiajg tuki, doktadaja kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke uktada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zageszcza sig.

Kostke zaleca si¢ uktadac¢ dtuzszym bokiem w kierunku ruchu.

Dopuszczalne odchylenie wysokosci pomigdzy ptaszczyznami sgsiadujacych ze soba elementow nie
moze przekracza¢ 2 mm.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazow itp.)
powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen.

Do uzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywaé elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia
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si¢ kostka cigta, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tnagcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg
itp.).

Dzienng dziatke¢ robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢
prowizorycznie okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla
ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozong nawierzchni¢ na
podsypce piaskowej nalezy rozebraé i usunac¢ wraz z podsypka.

5.5.3.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac¢ walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej $rodka i jednocze$nie
w Kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdéwnos$ci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez
ubijanie w kierunku wzdhiznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymienié¢ na kostki cale.

5.5.4. Spoiny i szczeliny dylatacyjne
5.5.4.1.Spoiny

Wiazania spoin w sasiednich rzgdach powinny si¢ mija¢ o Y2 szerokosci.

Szeroko$¢ spoin pomig¢dzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin pomigdzy
dhuzszymi bokami tych kostek tworzyly z osia drogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego pomig¢dzy
spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypelni¢ zaprawa cementowo-piaskowa, spetniajacag wymagania
pktu 2.3.

Zaprawe cementowo-piaskowg zaleca si¢ przygotowaé w betoniarce, w sposob zapewniajacy jej
wystarczajacg ptynnos¢. Spoiny mozna wypehié przez rozlanie zaprawy na nawierzchnig¢ i nagarnianie jej w
szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pidrami gumowymi. Przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna
by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda. Zalewa powinna catkowicie wypeti¢ spoiny i tworzy¢ monolit z
kostkami.

Przy wypelnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig
szczeliny dylatacyjne, wktadajac zwinigte paski papy, zwitki z workdw po cemencie itp.

Po wypekianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nawierzchni¢ nalezy starannie oczyscic;
szczegoblnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z r6znymi deseniami uktadania.

5.5.4.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku uktadania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypelnianiu spoin zaprawa
cementowo-piaskowa, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegtosciach nie wigkszych niz
co 8 m. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych powinna umozliwia¢ przejecie przez nie przemieszczen wywotanych
wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢ mniejsza niz 8 mm. Szczeliny te
powinny by¢ wypetnione trwale zalewami i masami okre§lonymi w pkcie 2.3. Szczeliny dylatacyjne poprzeczne
nalezy stosowaé dodatkowo w miejscach, w ktorych wystepuje zmiana sztywnosci podtoza (np. nad
przepustami, przy przyczotkach mostowych, nad szczelinami dylatacyjnymi w podbudowie itp.). Zaleca sie
wykonywac szczeliny podtuzne przy $ciekach wzdtuz jezdni.

5.6. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetionymi zaprawa cementowo-
piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 cm do 4,0 cm i
utrzymywacé ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze Sredniej
otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnig nalezy oczys$ci¢ z piasku i
mozna odda¢ do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot — podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg niniejszej ST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikow biezacych
badan wyrobu na wytrzymato$¢ na rozciaganie przy roztupywaniu oraz na odpornos¢ na zamrazanie/odmrazanie
z udziatem soli odladzajacych .
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Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych
w pkt 2.2 i wyniki badan przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie roboét

Lp. Wysz’c'zegolr.ner,ne Czestotliwosé badan Wartosci dopuszczalne
badan i pomiaréw
1 | Sprawdzenie podsypki (przymiarem Biezaca kontrola w 10 punktach dziennej | Wg pktu 5.3; odchytki od
liniowym lub metoda niwelacji) dzialki roboczej: grubosci, spadkow i projektowanej grubosei +1
cech konstrukcyjnych w poréwnaniu z cm
dokumentacja projektowa i ST
2 | Badania wykonywania nawierzchni z kostki

a) zgodno$¢ z dokumentacja projektows

Sukcesywnie na kazdej dzialce
roboczej

b) potozenie osi w planie (sprawdzone
geodezyjnie)

Co 100 m i we wszystkich punktach
charakterystycznych

Przesuniecie od osi
projektowanej do 2 cm

€) rze¢dne wysokosciowe (pomierzone Co 25 m w osi i przy krawedziach Odchylenia: +1 cm; -2 cm
instrumentem pomiarowym) oraz we wszystkich punktach

charakterystycznych

d) rowno$¢ w profilu podtuznym (wg BN- | Jw. Nieréwnosci do 8 mm
68/8931-04 tatg czterometrowa)

e) rowno$¢ w przekroju poprzecznym Jw. Przeswity miedzy tata a
(sprawdzona tatg profilowg z powierzchnig do 8 mm
poziomnicg i pomiarze przeswitu
klinem cechowanym oraz przymiarem
liniowym wzglednie metodg niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzone metoda | Jw. Odchytki od dokumentacji
niwelacji) projektowej do 0,3%

g) szeroko$¢ nawierzchni (sprawdzona Jw. Odchylki od szerokosci
przymiarem liniowym) projektowanej do +5 cm

h) szerokos$¢ i gleboko$é wypetnienia W 20 punktach charakterystycznych |Wg pktu 5.4.4.
spoin i szczelin (ogledziny i pomiar dziennej dziatki roboczej
przymiarem liniowym po wykruszeniu
dhug. 10 cm)

i) sprawdzenie koloru kostek i desenia ich | Kontrola biezaca W(g dokumentacji

ulozenia

projektowej lub decyzji
Inspektora nadzoru

6.4. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegblnienie badan i pomiarow Spos6b sprawdzenia

1 | Sprawdzenie wygladu zewn¢trznego Wizualne sprawdzenie jednorodnos$ci wygladu,
nawierzchni, kraweznikow, obrzezy, prawidtowosci desenia, kolorow kostek, spekan, plam,
sciekow deformacji, wykruszen, spoin i szczelin

2 | Badanie potozenia osi nawierzchni w Geodezyjne sprawdzenie potozenia osi co 25 m i w punktach
planie charakterystycznych (dopuszczalne przesunigcia wg pktu

6.3. tab. pktu 2b).

3 | Rzedne wysoko$ciowe, rownosé¢ Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystycznych (wg
podtuzna i poprzeczna, spadki metod i dopuszczalnych wartosci podanych w pkt 6.3, tab.
poprzeczne i szeroko$é od pktu 2c do 2g)

4 | Rozmieszczenie i szeroko$¢ spoin i W pktu 5.4.4.

szczelin w nawierzchni, pomigdzy
kraweznikami, obrzezami, Sciekami oraz
wypehienie spoin i szczelin

6.5. Czestotliwo$¢ pomiarow
Zaleca sig¢, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadzone zgodnie w wymaganiami
podanymi w pkt 6.3.1 6.4. oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

46




Specyfikacja Techniczna D.05.03.23a.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t - podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie podsypki,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci - podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”’pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie robot,
— dostarczenie materialow,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej i ubicie,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypehnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwiazanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (W okresie przejsciowym mozna
stosowa¢ PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne.
Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek)

4.  PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata.
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D.08.01.01b. Krawezniki betonowe
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z utozeniem kraweznikow betonowych w ramach zadania pn. ,,Remont parkingu przy ul.
Reymonta 62-65 .

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Zakres robot obejmuje:
a) ustawienie kraweznikoOw betonowych wystajacych prostych i tukowych 15x30x100 cm na podsypce
cementowo-piaskowej grub. 5 cm, na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15,
b) ustawienie kraweznikéw betonowych wtopionych 15x22x100 cm na podsypce cementowo-piaskowej
grub. 5 cm ,na fawie betonowej z oporem z betonu C12/15 — oddzielenie miejsc postojowych od jezdni
manewrowej.

14. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace chodniki dla pieszych od
jezdni oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Lawa - warstwa no$na stuzaca do umocnienia kraw¢znika oraz przenoszaca obcigzenie kraweznika

na grunt.

1.4.3. Podsypka - warstwa wyrownawcza utozona bezposrednio na podtozu lub tawie.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy
Przy ustawianiu krawgznikéw na tawach do stosowania w warunkach kontaktu z solg odladzajaca w

warunkach mrozu wedtug PN-EN 1340 nalezy stosowac nastepujace materiaty:

- krawezniki betonowe proste, tukowe 15x30x100 cm, jednowarstwowe, gatunek I,

- krawezniki betonowe najazdowe 15x22x100, jednowarstwowe, gatunek I,

- beton C16/20 na tawe¢ betonowa,

- podsypka cementowo-piaskowa 1:4 ,

- deski iglaste obrzynane III kl. do wykonania szalunkow,

- mieszanka cementowo-piaskowa do wypehienia szczelin pomiedzy $ciankami bocznymi,

- bitumiczna masa zalewowa do wypelnienia szczelin dylatacyjnych w tawie betonowej i miedzy

kraweznikami,
- woda.

2.2.1. Krawezniki betonowe
2.2.1.1. Wymagania techniczne wobec kraweznikow

Wymagania techniczne stawiane krawg¢znikom betonowym okresla PN-EN 1340 w sposob
przedstawiony w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w
warunkach kontaktu z solg odladzajaca w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zalac Wymagania
znik
1 | Ksztalt i wymiary
1.1 | Wartosci dopuszczalnych C Dhugos¢: + 1%, >4 mm i< 10 mm
odchytek od wymiarow Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
nominalnych, z - dla powierzchni: + 3%, > 3 mm, < 5 mm,
doktadnoscia do milimetra - dla innych czesci: + 5%, >3 mm, <10 mm
1.2 | Dopuszczalne odchytki od Cc
ptaskosci i prostoliniowosci,
dla dtugosci pomiarowe;j
300 mm + 1,5 mm
400 mm +2,0 mm
500 mm + 2,5 mm
800 mm + 4,0 mm
2 | Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporno$¢ na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy czym
rozmrazanie z udziatem soli kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m?
odladzajacych
2.2 | Wytrzymato$¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
wytrz. wytrzymatos¢, MPa wynik, MPa
3 6,0 >4.8
2.3 | Trwatos¢ ze wzgledu na F Krawezniki majg zadawalajaca trwalo$¢ (wytrzymatosc) jesli
wytrzymato$é spetnione sg wymagania pktu 2.2 oraz poddawane sg hormalnej
konserwacji
2.4 | Odpornos¢ na $cieranie GiH Odpornos$¢ przy pomiarze na tarczy
Klasa szerokiej Bohmego,
odpor | $ciernej, wg | wg zat. H normy — badanie alternatywne
- zat. G normy
nosci | — badanie
podstawowe
4 <20mm | <18000 mm*/5000 mm?
2.5 | Odpornos$¢ na poslizg/ I a)jesli gorna powierzchnia kraweznika nie byta szlifowana i/lub
poslizgniecie polerowana — zadawalajaca odpornos¢,
b)jesli wyjatkowo wymaga si¢ podania warto$ci odpornosci na
poslizg/poslizgnigcie — nalezy zadeklarowa¢ minimalng jej
warto$¢ pomierzong wg zat. I normy (wahadtowym przyrzadem
do badania tarcia),
c)trwato$¢ odpornosci na poslizg/poslizgniecie w normalnych
warunkach uzytkowania kraweznika jest zada-walajaca przez
caly okres uzytkowania, pod warunkiem wlasciwego
utrzymywania i gdy na znacznej czgséci nie zostalo odstonigte
kruszywo podlegajace intensywnemu polerowaniu.
3 | Aspekty wizualne
3.1 | Wyglad J a) powierzchnia kraweznika nie powinna miec rys i odpryskow,
b)nie  dopuszcza si¢ rozwarstwien w  kraweznikach
dwuwarstwowych
c) ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne
3.2 | Tekstura J a)krawezniki z powierzchnig o specjalnej teksturze — producent
powinien okresli¢ rodzaj tekstury,
b)tekstura powinna by¢ poréwnana z probkami dostarczonymi
przez producenta, zatwierdzonymi przez odbiorcg,
c)réznice w jednolitodci tekstury, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiasciwosci surowcow 1 warunkow twardnienia,
nie sg uwazane za istotne
3.3 | Zabarwienie J a)barwiona moze by¢ warstwa $cieralna lub caty element,

b)zabarwienie
dostarczonymi
odbiorce,

C)réoznice  w  jednolitosci  zabarwienia,  spowodowane
nieuniknionymi  zmianami  wlasciwosci  surowcow  lub
warunkow dojrzewania betonu, nie s3 uwazane za istotne

powinno
przez

by¢ porownane z  probkami
producenta, zatwierdzonymi przez
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2.2.1.2. Skladowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug
typow, rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielko$ci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wigkszej od szerokosci kraweznika.

2.2.3. Materialy na podsypke i do zapraw

Na podsypke cementowo-piaskowa i do zapraw nalezy stosowac nastgpujace materialy:

- mieszanke¢ cementu i piasku: z piasku naturalnego spetniajacego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113 ,
cementu 32,5 spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-
88/B-32250 .

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 .

2.2.4 Materialy na lawy
Do wykonania taw pod kraweznik nalezy stosowaé beton klasy C16/20 wg PN-EN 206-1.

2.2.5. Masa zalewowa w szczelinach lawy betonowej i spoinach kraweznikow
Bitumiczna masa zalewowa do wypelniania szczelin dylatacyjnych na gorgco, powinna odpowiadaé
wymaganiom BN-74/6771-04 lub Aprobaty Technicznej.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw plytowych,
- ubijakow recznych lub mechanicznych,
- pity przystosowane do cigcia betonu,
- recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikéw

Krawezniki mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora
Nadzoru. Uzywane $rodki transportowe powinny uniemozliwi¢ przesuwanie si¢ tadunku po skrzyni tadunkowej
oraz mechaniczny zatadunek i wytadunek w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie.

4.3. Transport mieszanki betonowej
Przewiduje si¢ transport mieszanki betonowej na budowe samochodem wywrotka.

4.4, Transport pozostalych materialéw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowgq nalezy pakowaé w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywacé sie w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem begbnéw i beczek.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot - podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Podloze pod lawe
Podtoze pod tawe betonowsg stanowi podbudowa z kruszywa tamanego, wykonanie wg ST
D.04.04.02.

5.3. Lawa betonowa
Wymiary tawy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. Tolerancja wymiaréw moze wynosic:
- dla wysokosci - + 10% wysokosci projektowane;,
- dla szerokosci - + 10% szerokos$ci projektowane;.
Lawy betonowe z oporem nalezy wykonywa¢ w szalowaniu.
Beton rozécielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnany i ubity warstwami.
Betonowanie law nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowaé W
odstgpach minimum co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa zalewowa.

5.4. Ustawienie kraweznikéw

Ustawienie kraweznikow na lawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4
grubosci 5 cm po zaggszczeniu.

Podsypke cementowo-piaskowa nalezy rozscieli¢ si¢ na uprzednio zwilzonej tawie, przy zachowaniu:
- wspoélczynnika wodno cementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymatos$ci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, Rzs = 14 Mpa.

Krawezniki nalezy wykonywac ze spoinami szerokosci 5 mm, minimum co 50 m nalezy stosowac
szczeliny dylatacyjne nad szczelinami dylatacyjnymi tawy betonowe;j.

Przy uktadaniu kraweznikow na tukach nalezy stosowac krawezniki tukowe. Luki o promieniu powyzej
15 m mozna wykonywa¢ z kraweznikow prostych.

Swiatlo (odleglo$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej.

Rzedne wysokosciowe powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektowa. Niweleta podtuzna powinna
by¢ zgodna z projektowang niweleta jezdni.

Zewngtrzna $cianka kraweznika powinna by¢ po ustawieniu krawgznika obsypana piaskiem, zwirem,
thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

5.5. Wypelnienie spoin i szczelin dylatacyjnych

Spoiny nalezy wypeié zaprawg cementowo — piaskowg 1:2. Spoiny przed zalaniem zaprawg nalezy
oczysci¢ i zmy¢ woda.

Szczeliny dylatacyjne nalezy zalewa¢ masa zalewowa wg pkt 2.2.5. po ich uprzednim starannym
oczyszczeniu na pelng gleboko$¢ i osuszeniu. Przed zalaniem masg¢ asfaltowa podgrzaé¢ do temp. 150-170°C lub
zgodnie z zaleceniem producenta.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Do robét wykonczeniowych naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejagcych
warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie elementdw czasowo usunigtych,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdét Wykonawca powinien:
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialdow wykonane przez dostawcow itp.),
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— ew. wykona¢ wiasne badania wiasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robét, okre§lone w
pkcie 2 (tablicy 1),
— sprawdzi¢ cechy zewngetrzne kraweznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego kraweznikow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i oceng uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materialow stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny
obejmowaé wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z ST
D.04.01.01.

6.3.2. Sprawdzenie law
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:
a) zgodnosc¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z Dokumentacja Projektowa.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne
odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy,
b) wymiary faw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje
wymiardw wynosza:
- dla wysokos$ci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokos$ci * 10% szerokosci projektowanej,
€) rownosé gornej powierzchni taw.
Rownos¢ gérnej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy,
trzymetrowej taty. Przeswit pomigdzy gorna powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze przekraczac 1 cm,
d) zaggszczenie taw z kruszyw.
Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie moga
wykazywac §ladu urzadzenia zaggszczajacego.
Lawy z tlucznia, badane probg wyjecia poszczegodlnych ziarn thucznia, nie powinny pozwalaé na wyjecie
ziarna z tawy,
e) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100
m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii krawegznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na
kazde 100 m ustawionego krawe¢znika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi
+ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

€) roéwno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100
m krawegznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy goérng powierzchnig kraweznika i
przytozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadnos¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypekione catkowicie na pelng
glebokose.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.
Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m kraweznika obejmuje:
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot i zabezpieczenie Robot i jego utrzymanie.,
- zakup 1 dostawe materiatbw na miejsce wbudowania,
- wykonanie szalunku,
- wykonanie lawy,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie kraweznikow,
- wypetnienie spoin,
- zalanie szczelin masg zalewowa,
- zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,
- wykonanie wszystkich niezb¢dnych badan, pomiaréw i sprawdzen,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogélne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne
10.2. Normy
2. PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku
3. PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
4. PN-EN 1340:2004 i Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan
PN-EN 1340:2004/AC

5. PN-88/B-06250 Beton zwykty
6. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
7. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
8. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw
9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

11. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

10.3. Inne dokumenty

12. Katalog szczegotow drogowych ulic, placow i parkéw miejskich, Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
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D.10.11.01. Wysokosciowa regulacja urzadzen obcych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem wysoko$ciowej regulacji urzadzen obcych w ramach zadania inwestycyjnego pn.
,,Remont parkingu przy ul. Reymonta 62-65.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie wysoko$ciowej regulacji urzadzen obcych:
- wlazow kanatowych przy uzyciu pier§cieni wyrownujacych zelbetowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie potaczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub prawidlowe;j
eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich konserwacji i
przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpust $ciekowy, studzienka $ciekowa) - urzadzenie do przejecia wod opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogolnosptawne;j.

1.4.4. Wiaz studzienki - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratka $ciekowa - urzadzenie, przez ktore wody opadowe przedostaja si¢ od gory do wpustu ulicznego.
1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wysokos$ciowej regulacji studzienek kanalizacyjnych i §ciekowych przy
uzyciu pierscieni wyréwnujacych
Do wysokosciowej regulacji wtazow studzienek kanalizacyjnych nalezy uzy¢:
- pierscienie wyrownujace zelbetowe o odpowiedniej $rednicy i grubosci, wykonane z betonu
wibrowanego klasy C35/45 zbrojonego stalg StOS.
- zaprawa cementowa, wg PN-B-14501,
- woda, PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania wysokosciowej regulacji studzienek

Do prac montazowych mozna uzy¢ nastepujacego sprzetu:
- wciggarka reczna lub mechaniczna,

- ptyta wibracyjna,

- samochody skrzyniowe,

- sprzgt pomocniczy (szczotka, topata, szablon),

- rgcznie.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty do wysokosciowej regulacji studzienek zaworéw wodociggowych mozna przewozié
dowolnymi $rodkami transportu przykrytymi plandekami w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie wysoko$ciowej regulacji urzadzen obcych
Wykonanie wysokos$ciowej regulacji urzadzen obcych obejmuje:

=

wyznaczenie powierzchni podlegajacej wysokosciowej regulacji,

zdj¢cie przykrycia (pokrywy, wlazu), urzadzenia podziemnego,

3. rozebranie gornej czesci studzienki (np. cze$ci zeliwnych, plyt zelbetowych pod studzienka, kregow

podporowych itp.),

rozeznaniu mozliwos$ci wykorzystania dotychczasowych elementéw urzadzenia.

5. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gérnej cze$ci studzienki (np. nasady studzienki,
komina wtazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkow,

6. wykonanie deskowania oraz utozenie i zageszczenie mieszanki betonowej klasy C 25/30, wedlug wymiarow
dostosowanych rodzaju urzadzenia, do poziomu powierzchni (jezdni, chodnika), a takze rozebranie
deskowania.

7. osadzenie pierScieni wyrownujacych,

8. osadzenie przykrycia studzienki lub wtazu z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materiatdéw oraz ew.
wyréwnaniem zaprawa cementowa,

9. poziom witazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig réwny.

N
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew.
badania materiatdéw wykonane przez dostawcow itp.),

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardéw, ktore nalezy wykonac¢ w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiard6w w czasie robot

e , . L Czgstotliwosc L
Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Qba dant Wartosci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej . . .
Y P P J lraz Niezbe¢dna powierzchnia

do wykonania wysokosciowej regulacji

2 | Roboty rozbidérkowe 1lraz Akceptacja nieuszkodzonych materiatow

3 | Szczegdtowe rozpoznanie i decyzjao

sposobie wysokosciowej regulacji lraz Akceptacja Inspektora Nadzoru
4 | Wysoko$ciowa regulacja Ocena ciggla Wyg pktu 5
5 | Polozenie studzienki w stosunku do 1raz w poziomie nawierzchni

otaczajacej nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewnetrzny wykonanej regulacji w zakresie wygladu, ksztattu, wymiarow,
Specyfikacja Techniczna D.10.11.01.
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— poprawno$¢ profilu podluznego 1 poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i
umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 obiekt wykonanej wysoko$ciowej regulacji studzienki.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty rozbidrkowe,
— wysokosciowa regulacja studzienek i wpustow.
Odbior tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji wysokosciowej studni kanalizacyjnych i studzienek $ciekowych obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- demontaz nasady,
- dostarczenie materiatow i sprzgtu,
- wykonanie wysokosciowej regulacji studzienek kanalizacyjnych i §ciekowych przy uzyciu pierscienia
Wyréwnujacego lub betonu B-30,
- montaz nasady,
- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej ST,
- odwiezienie sprzetu.

9.3. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji wysokosciowej zaworéw wodociggowych i studzienek telefonicznych
obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- demontaz nasady,
- dostarczenie materiatow i sprzetu,
- wykonanie deskowania,
- wypelnienie wolnej przestrzeni powstatej po podniesieniu przykrycia, betonem C 25/30,
- montaz nasady,
- odwiezienie nieprzydatnych materialow rozbiorkowych na sktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej ST,
- odwiezienie sprzgtu.

PRZEPISY ZWIAZANE
1 PN-87/B-01170 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna, obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia.

2. PN-92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.
3. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
4 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
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11.
12.
13.

14.

15.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-EN 206-1 Beton. Czg¢s¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 Beton. Cze$¢ 1:Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu. Definicje, wymagania, zgodno$¢ , znakowanie i
etykietowanie.

PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat nazwy i okre$lenia.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci.
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

PN-H-84023- Stal okreslonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki (Zmiana Al).
6/A1:1996

PN-89/H-84023:06  Stal okreslonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki.
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D.09.01.01. Zielen drogowa

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robot zwiazanych z zatozeniem i pielegnacija zieleni drogowej przy realizacji zadania pn. ,,Remont parkingu
przy ul. Reymonta 62-65”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z :
- humusowaniem,
- plantowaniem i obsianiem terenu wzdtuz kraweznikow.

14. OKreSlenia podstawowe

Ziemia urodzajna /humus/ - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace ro§linom prawidlowy rozwaj.
Ziemia urodzajna /humus/powinna zawiera¢ co najmniej 2% czg¢$ci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.

Nasiona traw - nasiona powinny by¢ przechowywane w pojemnikach chroniacych przed zawilgoceniem

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatlow - podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna /humus/

Ziemia urodzajna /humus/ dostarczona na teren budowy, powinna by¢ zmagazynowana W pryzmach nie
przekraczajacych 2 m wysokosci. Dodatkowo nalezy zabezpieczy¢ ziemie w pryzmach, tak aby nie byta
wystawiona na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ nie wigcej niz7%, lecz nie mniej niz 2 % cze¢$ci organicznych.

Ziemia urodzajna powinna by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wigkszych niz 4 cm oraz wolna od
zanieczyszczen obcych (korzenie, §mieci, zasolenia, gruz, nasion chwastow itp.)W przypadkach watpliwych
Inspektor Nadzoru moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia urodzajna odpowiada
ponizszym kryteriom.

Kryteria jakim powinna odpowiada¢ ziemia urodzajna:
- Optymalny sktad granulometryczny:
o frakcja ilasta (d<0,002 mm) 12-18 %
o frakcja pylasta (0,002 —0,05 mm) 20-30%
o frakcja piaszczysta (0,05 —2,0 mm) 45-70%
- Zawarto$¢ fosforu (P20s) >20 mg/m?
- Zawarto$¢ potasu (K20) >30 mg/m?
- Kwasowos$¢ pH >5,5.

Wymienione powyzej wlasciwosci powinny by¢ udokumentowane przez Wykonawce przed

dostawa ziemi urodzajnej /humusu/ na teren budowy.

2.3. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu,
fosforu, potasu - N.P.K). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania. Do nawozenia wszystkich roélin oraz trawnikow nalezy uzywaé nawozow o przedtuzonym
dzialaniu.

2.4. Woda — nalezy uzy¢ wody ze zrodel nie budzacych watpliwoscei.
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3.SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu - podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej,
— glebogryzarka,
— watu gladkiego do zaktadania trawnikow,
— lopaty, grabie, taczki,
— sprzet do montazu systemu nawadniajgco — napowietrzajacego,
— specjalistyczny sprzet ogrodniczy do zaggszczania gruntu,
— sprzet do podlewania roélin (np. beczkowozy, weze, wiadra),
— samochody do przewozu materiatu rodlinnego, ziemi urodzajnej /humusu/, nawozdéw, kory, urobku i
zanieczyszczen.
— recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu - podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport ziemi urodzajnej
Transport ziemi urodzajnej powinien odbywac¢ si¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t - podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2.1.1. Przygotowanie podloza

Pierwsza czynnos$cia w przygotowaniu terenu jest sprawdzenie czy na terenie, gdzie ma powstaé
trawnik jest warstwa urodzajnej gleby min. 8-10 cm.

W wypadku ubogiego podtoza teren nalezy uzyzni¢ dodajac substancje organiczne w postaci substratu
torfowego lub kompostu 1-5 cm na powierzchnie.

Dodatek ten poprawi stosunki powietrzne i wodne w glebie. W wypadku gleb ciezkich nalezy dodaé
réwniez piasku zwigkszajacego przepuszczalnosé.

Teren nalezy przekopa¢ usuwajac kamienie i inne zanieczyszczenia.

Powierzchnia pod trawnik powinna by¢ idealnie wyréownana i ubita.

Taki efekt uzyskamy poprzez kilkakrotne grabienie - rOwnanie terenu na przemian z ubijaniem stopami
przenoszac caly ciezar ciata na piety, pdzniej uzywajac walca 50-70 kg.

W okresach suchych teren nalezy nawilzy¢ dzien przed rozktadaniem darni.

Przed utozeniem trawnika podloze nalezy spulchni¢ na glgbokos¢ ok. 2cm do 5 cm i zgrabi¢ — dzieki
czemu korzenie tatwiej wrosng w podtoze.

Zapobiegnie to takze tworzeniu sie pustej przestrzeni, ktora stanowic¢ bedzie powazny problem w
przypadku, gdy woda opadowa nie bedzie mogta swobodnie odptynaé¢ w glab gleby.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: m3 (metr sze$cienny), m2 (metr kwadratowy), szt. (sztuka) ,kg (kilogram).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej dla wykonania trawnikéw obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatow,
- plantowanie i ubicie powierzchni terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Brak.
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