Opis techniczny w zakresie adaptacji i dostosowania miejsc pasa drogoweqo DK44
w_Tychach jako stanowiska Kontroli Ruchu Drogowego wraz z miejscem do wazenia
pojazdéw ciezarowych.

1.1 Podstawa opracowania:

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 25 wrzesnia 2007r. w sprawie wymagan,
ktorym powinny odpowiada¢ wagi samochodowe do wazenia pojazdéw w ruchu, oraz
szczegbtowego zakresu badan i sprawdzen wykonanych podczas  prawnej kontroli
metrologicznej tych przyrzgdéw pomiarowych (Dz. U. Nr 188 poz. 1345 z dnia 15.10.2007r.)

1.2 Przedmiot opracowania
Przedmiotem opracowania jest:

Dostosowanie pasa drogowego DK-44 do dwdch punkéw Kontroli Ruchu Drogowego —
stanowisko wazenie pojazdow w dwoch lokalizacjach.

e Stanowisko 1: DK-44, km 27+969 - pobocze w kierunku Oswigcimia
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\- 1 D44 Punkt Kootrob ruchu rucha

llustracja 1. S1: DK44 km 27+969

e Stanowisko 2: DK-44, km 35+690 — fragment prawego, wolnego pasa ruchu w
kierunku Mikotowa

52 DEAS Purkt Knnetoh Rochu Orogowego’
ouhe et dO wabein poyardim

llustracja 2. S2: DK44 km 35+690

Zakres dostosowania/adaptacji obejmuje.

¢ Niezbedne rozbiérki,
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o Wymiane czesci konstrukcji jezdni, pobocza,
¢ Wykonanie niezbednych pomiaréw geodezyjnych
e Zmiany w zakresie oznakowania pionowego i poziomego.

Planowane prace adaptacyjne zlokalizowane sg na dziatkach ewidencyjnych o
nastepujacych numerach:

e Stanowisko 1 dziatka nr 2234/198 obreb Tychy
e Stanowisko 2 dziatka nr 701/3, 699/3, 1057/4obreb Urbanowice

Plan orientacyjny stanowisk przedstawia ilustracja 1 i 2.
Zakres robot drogowych obejmuje:

Roboty rozbiérkowe

Wywoz gruzu z rozbiorek i gruntu z wykopow

Roboty pomiarowe, tyczenie

Roboty ziemne zwigzane z odpowiednim uksztattowaniem terenu pod adoptowane
miejsca kontroli ruchu drogowego — stanowiska wazenia

¢ Profilowanie i zageszczenie podtoza

e Wykonywanie konstrukcji projektowanych nawierzchni drogowych,

e Wykonania oznakowania poziomego i pionowego

2. Opis stanu zagospodarowania terenu
2.1 stan istniejacy

Stanowisko 1 znajduje sie w potnocnej czesci miasta Tychy na terenie zabudowanym jako
istniejgcy pas drogowy DK-44 po stronie potudniowej tej ulicy jako utwardzone pobocze ktére
znajduje sie pomiedzy linig krawedziowg ulicy Mikotowskiej a istniejgcym torowiskiem
kolejowym, stanowigce miejsce dla pojazddéw oczekujgcych na wjazd do browaru.

Stanowisko 2 planowane jest w pétnocnej czesci miasta Tychy przed skrzyzowaniem DK-1
ul. Beskidzka z DK-44 ul. O$wiecimska - wezet drogowy w dzielnicy Wartogtowiec na wlocie
od Oswiecimia na wysokosci zmiany przekroju ulicznego na dwa pasy ruchu w kierunku
Mikotowa.

2.2 Rozwigzania sytuacyjno — wysokosciowe
2.2.1 Parametry techniczne.

e Stanowisko 1: dlugos¢ stanowiska wagowego 31,00 m o szerokosci 4,00 m a w
centralnej czesci doktadnie w potowie stanowiska wneka (wpust na catej szerokosci
stanowiska) do wag przenosnych tupu SAW 10C/Ill o wysokosci zagtebienia 39 * 2
mm i szerokosci 518 + 20 mm.

e Stanowisko 2: dlugos¢ stanowiska wagowego 31,00 m o szerokoéci 3,50 m a w
centralnej czeéci doktadnie w potowie stanowiska wneka (wpust na catej szerokosci
stanowiska) do wag przenosnych typu WWSE o wysokosci zagtebienia 58 * 2 mm i
szerokosci 561 +20 mm

lwa—— skrajny rozstaw osi - skrajny rozstaw osi -
zalecane 15 m zalecane 15 m
Widok z boku strefy waienia

—

400m-51
3,50m-52

Widok z gory strefy wazenia
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- wymagane jest zapewnienie wysokiej trwatosci krawedzi pola wagowego,

- wymagane jest aby krawedzie zagtebienia byly zabezpieczone kagtownikami stalowymi
walcowanymi z obowigzkowym uzupetnieniem o elementy w petni zabezpieczajgce przed ich
naruszeniem i wyrwaniem, np. poprzez dospawanie do katownika w dwéch ptaszczyznach
zestawow pretow zebrowanych celem trwatego zakotwienia w nawierzchni.

- wymagane jest wykonanie pola wagowego w jednorodnej nawierzchni zapewniajgcej
wysokg trwatosé i petng stabilno$¢ uzytkowania wag.

- wymagane jest wykonanie wzdtuz krawedzi pola wagowego oznakowania poziomego w
technologii grubowarstwowej, tj. oznakowanie strukturalne lub profilowane wykonane z mas
termoplastycznych lub gotowych tasm. Oznakowanie poziome winno wykazywac stabilng
odblaskowos¢ przez caly czas eksploatacji Punktowe elementy odblaskowe przyjeto jako
szklane. W zaleznosci od lokalizacji nalezy przyjg¢é rozwigzania najezdniowe trwale
konstrukcyjnie zwigzane z nawierzchnig (np. wklejane w nawierzchnie) lub kraweznikowe
wbijane w kraweznik.

2.2.2 Rozwigzania wysokosciowe.

Pochylenie powierzchni jezdni w strefie wazenia wzgledem poziomu nie moze przekraczaé 1
% w kierunku ruchu pojazdow oraz 2% w kierunku prostopadtym do kierunku ruchu
pojazdow.

Wymagane jest wykonanie uzupetniajgcych szczegdétowych pomiarow sytuacyjno-
wysokosciowych w celu dowigzania do terenu przylegtego i zapewnienia prawidtowego i
sprawnego odwodnienia wykonanych robét z wymagang doktadnoscia.

Wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej potwierdzajgcej zachowanie
spadkéw stanowisk kontrolnych — wzor protokotdw z pomiaru pochylenia terenu na
stanowisku wazenia pojazdow S1 i S2 stanowi zatgcznik opracowania

2.2.2 Odwodnienie

Stanowiska Kontroli ruchu drogowego — wazenie pojazdéw odwodniono powierzchniowo
przez spadek poprzeczny i podtuzny.

2.3 Organizacja ruchu

Istniejgca geometria wraz z oznakowaniem nie ulega zmianie.
3 Warunki Gruntowo wodne

Nie dotyczy.

4. Opis robét

Teren robot jest ptaski, rzedne projektowane z korektg dostosowywane sg do terenu
istniejgcego, tak wiec roboty ziemne w zakresie robot drogowych obejmujg wykonanie
wyréwnania nawierzchni istniejgcego pobocza (S1) i nawierzchni jezdni (S2) z wykonaniem
wpustéw pod wagi samochodowe.

5. Projektowane Konstrukcje nawierzchni utwardzonych (bilans):

Nr Jednostka
spe;(:yflkapjl L.p Wyszczegolnienie elementu
wykonania Nazwa |llos¢
robot
S1 - STANOWISKO nr 1 na DK-44 ul. Mikotowska W REJONIE WJAZDU DO BROWARU
D-M-00.00.00 | 1 Tymczasowa organizacja ruchu ryczatt | 1
D.01.01.01 2 | Geodezyjna i budowlana dokumentacja powykonawcza | ryczatt | 1
D.01.02.02 3 Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) m? 28
D.02.01.01 4 Wykopy pod fundamenty_w gruncie niespoistym, z m? 19.6
umocnieniem
D.01.02.04 5 rozbiorka kraweznikow mb 20
D.04.01.01 6 Profilowanie i zageszczanie podtoza m? 28
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Nro Jednostka
specyﬂka_cu L.p Wyszczegolnienie elementu .
wykonania Nazwa |llosé

robot
D.04.02.03 Petna konstrukcja podbudowy dla ruchu KR4 wraz ze 2
D.04.03.01a ! wzmocnieniem podfoza do kat G1 dla ruchu kat KR6 m 28
D.05.03.05¢c
D.05.03.11
D.04.03.01a
D.05.03.05¢c 8 Naktadka - frezowanie i wykonanie w-wy wigzgcej 5 cm i m? o8
D.05.03.05a scieralnej 4 cm - wyspa
lub
D.05.03.13a
D.08.01.01 9 Wykonanie kraweznlkr; drogowe_go 20x30 cm na tawie m? 20
etonowe;j
D.05.03.11
D.04.03.01a Naktadka frezowanie i wykonanie w-wy Scieralnej grub.
D.05.03.05a 10 | min. 4 cm (przyjeto 60% powierzchni) ze skropieniem i m? 172
lub czyszczeniem 55 %
D.05.03.13a
D.05.03.11
D.04.03.01a Naktadka - frezowanie i wykonanie w-wy wigzgcej 5 cm i
D.05.03.05¢ o ) ! 0 d . 2
D.05.03.05a 11 Scieralnegj 4 cm (pr_zyjeto 40 A)_pOW|erzchn|) ze m 141
Iub T skropieniem i czyszczeniem 2*45%
D.05.03.13a
D.07.01.01 12 Oznakowanie poziome chemoutwardzalne m? 33
D.05.03.04 13 Warstwa grubosci 27 cm, B40 - 2 koryta dla stanowisk m? 72
wazenia.
M'18'O.1'01C 14 | Wbudowanie profili stalowych na $ciankach koryt (4 szt.)| kpl 4
analogia
S2 - STANOWISKO nr 2 na DK44 ul. Oswiecimska W REJONIE WEZLA
WARTOGLOWIEC
D-M-00.00.00 | 15 Tymczasowa organizacja ruchu ryczatt
D.01.01.01 16 | Geodezyjna i budowlana dokumentacja powykonawcza | ryczatt
D.05.03.04 17 Wykonanie koryt z betonu warstvya grut?osgl 27 cm, B40 m? 7.2
- 2 koryta dla stanowisk wazenia.
M.18.01.01c Wykonanie koryt z - wbudowanie profili stalowych na
. 18 ”~_ kpl 4
analogia Sciankach koryt (4 szt.)
D.05.03.11 19 Likwidacja |stn|ejac]:ago ozna_kowanla poziomego - m? 50
rezowanie)
D.07.01.01 20 Oznakowanie poziome chemoutwardzalne m? 33
D.07.01.01 21 Oznakowanie pionowe tablice (;-10 i uba na wyspie z kpl 5
prefabrykatow
D.07.02.01 22 Oznakowanie pionowe szt 10
D.05.03.11
D.04.03.01a . . - :
D.05.03.05a 23 Nakladka_frezowanle i wykona_nle w-wy s_cleralnej grub. m? 119
lub min. 4 cm z czyszczeniem i skropieniem
D.05.03.13a

6. Technologia wykonania

Zakres wykonania i obowigzki przy robotach budowlanych — zgodnie ze sztukg budowania
(warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych). Roboty budowlane powinny
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by¢ prowadzone zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wymaganiami bezpieczenstwa i
higieny pracy, polskimi normami i przepisami. Uwagi i opisy zamieszczone w czeSci
rysunkowej stanowig integralng czes¢ projektu.

Wszystkie rozwigzania techniczne zwigzane z okreslong technologig nalezy wykonaé
dokfadnie wedtug wytycznych i zalecen producenta.

Zastosowane w zadaniu materiaty, rozwigzania techniczne winny spetia¢ normy
bezpieczenstwa ppoz. | BHP (posiada¢ odpowiednie atesty i aprobaty).

Wszystkie zastosowane materiaty oraz elementy wymagajg akceptacji zleceniodawcy.

Wszelkie zastrzezone nazwy i znaki towarowe nalezg do ich wiascicieli i zostaty
wykorzystane wytgcznie w celach informacyjnych.

Wszelkie wymienione w zadaniu materiaty i technologie mogg by¢ zamienione na inne przy
zachowaniu tych samych parametréw technicznych i jakosciowych.

Powyzsze zapisy nalezy uwzgledni¢ w planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z
zapisem art. 20 ust. 1 pkt 16 ustawy z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo budowlane (t.j.: Dz. U. nr
89, poz. 144, z p6z. zm.).

7 Uwagi koncowe.

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze
wszystkimi dokumentacjami branzowymi i budowlanymi.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zobowigzany jest do porownania wymiaréw w
projekcie ze stanem istniejgcym (inwentaryzacja).

Wszystkie wymiary podane sg w metrach. Nie wolno bra¢ zadnego wymiaru mierzac
bezposrednio z rysunku. Obowigzkiem Wykonawcy jest sprawdzenie wymiaru w naturze.

W wypadku jakiejkolwiek zmiany lub rdznicy zauwazonej miedzy projektem a stanem
faktycznym wykonawca zobowigzany jest przekaza¢ te informacje do Inwestora w celu
uzyskania od projektanta wtasciwego rozwigzania.

Roboty budowlano — montazowe muszg by¢é prowadzone z rownolegtg biezgcg koordynacjg
miedzybranzowa.

W sprawach nie okreslonych dokumentacjg obowigzujg aktualne:

przepisy,

warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych

normy Polskiego komitetu Normalizacyjnego (PKN)

instrukcje, wytyczne, swiadectwa dopuszczenia, atesty Instytutu Techniki Budowlanej
instrukcje, wytyczne i warunki techniczne producentéw i dostawcow materiatow
budowlano — instalacyjnych

e przepisy techniczne instytucji kontrolujgcych jakos¢ materiatéw
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Protokoét z pomiaru pochylenia terenu na stanowisko wazenia pojazdéw S1

Miejscowosé: Tychy
Wojewddztwo Slaskie

Numer i nazwa drogi: DK-44 ul. Mikotowska
Dopuszczalny nacisk osi pojedynczej na w/w drodze w tonach: 10,0
Rodzaj i typ przyrzgdéw pomiarowych ktérymi wykonano pomiaru réwnosci:

Lokalizacja:
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Szkic strefy wazenia
ISpadki dopuszczalne | pomierzone
Ipoprzeczne 2,0%
Ipodtuzne 1,0 %

Data pomiaru: DD.MM.RRRR

Pomiar wykonat: imie nazwisko, nr uprawnien, podpis
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Protokoét z pomiaru pochylenia terenu na stanowisko wazenia pojazdéw S2
Miejscowosé: Tychy
Wojewddztwo Slaskie
Numer i nazwa drogi: DK-44 ul. Oswiecimska
Dopuszczalny nacisk osi pojedynczej na w/w drodze w tonach: 10,0

Rodzaj i typ przyrzgdéw pomiarowych ktérymi wykonano pomiaru réwnosci:

Lokalizacja:

0 9
Q
Szkic strefy wazenia
ISpadki dopuszczalne | pomierzone
Ipoprzeczne 2,0%
Ipodtuzne 1,0%

Data pomiaru: DD.MM.RRRR

Pomiar wykonat: imie nazwisko, nr uprawnien, podpis
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