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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej (SST)swymagania dotycxce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiysokaciowych oraz
wykonaniem pomiaru powykonawczego obiektu (odtwoizgranic prawnych wraz z ich stabilizagy
terenie).

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i dokument kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1. w ramachvastycji ,Budowa parkingu wraz z przebudavezjazdu
przy ul. Szkolnej 70 w Tychach”

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz
projektowanych muréw oporowych
Zakres robot obejmuje odtworzenie:

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

- wytyczenie trasy

-sporadzenie szkicu przebiegu granic prawnych

-wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysékimwych
-uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami powaymi wedtug potrzeb

-wyznaczenie reperéw roboczych

-wyznaczenie parametrow tuku

-wyznaczenie przekrojow poprzecznych

-zastabilizowanie punktéw w sposaéb trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
trwaty oraz ochrona ich przed zniszczeniem oznakievey sposéb utatwiagy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

-sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoikmvego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

-pomiar geodezyjny powykonawczy, z naniesienienPdwstwowego zasobu geodezyjnego.

1.3.2 Szkic przebiegu granic w terenie

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkizelpiegu granic w terenie z ich stabilizagj terenie
znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z PN BN-67/09) iswiadkamizelbetowymi tych znakéw
wykonanymi zgodnie z zat. Rys nr 1 nie rzadziejeo 100m

Warunki wykonania szkicu:

1. Granig zastabilizowa znakami granicznymidwiadkami betonowymi osadzonymi na granicy kopca
granicznego od strony zewrznej pasa drogi.
Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:500 w formatkach A-3, powinien on zawier

-nazwe wojewoédztwa, gminy i olgbu

-kilometraz pocatkowy i kohcowy drég wchodacych w zakres opracowywanego odcinka

-szkic lokalizaciji

-punkty graniczne wraz z numeracjrodzajem stabilizacji

-wymiary od krawdzi od jezdni do punktu granicznego

-linie graniczne z miarami czotowymi

-opis skrzyowan i innych charakterystycznych obiektéw

-szczegoly sytuacyjne stace do identyfikacji potgenia punktow granicznych w terenie w zgsi po 10m od
granic pasa drogowego

-krawedzie jezdni,, wjazdéw do posesiji,

21

.Budowa parkingu wraz z przebudegwjazdu przy ul. Szkolnej 70 w Tychach”



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE SST-D 01.00.00

-osie drog

-ogrodzenia trwate, bariery

-Swiadki punktow referencyjnych

-drzewa

-stupy wszelkiego rodzaju z kierunkami lini napetwznych

-numery dziatek i rodzajezytkéw dotyczy réwnie dziatek przylegtych do granicy pasa drogowego

Do szkicu nalgy dolczy:

-wykaz wspotrzdnych (X,Y, i/ lub Z) punktéw granicznych plik wiimacie *.txt

-szkic w formacie *.dxf

-map; ewidencyjma

-wypisy z rejestru gruntow dla wszystkich dziaktajdupcych s w pasie drogowym

-odbitkg istniepcej mapy zasadniczej lub sytuacyjno- wysgaiowej w tej samej skali, co szkic

Ponadto jako zatznik naley sporadzi¢ wykaz zmian gruntowych jako dokument potrzebnywboowadzenia
zmian w operacie ewidencji gruntéw z uwgtplieniem sposobwaytkowania (R, Ls, DR)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdéwne trasy - punkty zatamania osi trasmkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2 Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D 00.00.00 ,Wymaganiaiog”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne”

1.6 Wspélny stownik zamoéwia (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wpdlnego Stownikamowier (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia w
SST D. 00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padeanSST D 00.00.00
~Wymagania ogélne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa: dla punktow utrwalanych w istnigjej
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5mm i dtugéci od 4-5cm. Pale drewniane umieszczone poza granlmot
ziemnych w ssiedztwie punktéw zatamania trasy powinny énieednic; od 0,15 do 0,20m i dlugé od 1,5 do
1,7m. do stabilizacji pozostatych punkéw nglstosowa paliki drewnianerednicy 5mm i dtugéci okoto
0,30m a dla punktow utrwalanych w istaiegj nawierzchni bolce stalowe o wymiarach podanyghe;.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
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- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy przebiegu chodrnjijgounktéw wysokéciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymaganéneg pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy v przewoz dowolnymisrodkami transportu
zaakceptowanymi przezzyniera nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D 0000Wymagania ogélne”
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacg i wspo6trzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. Robotggal beda na rozmierzeniu
lokalizacji chodnika, wjazdéw do poses;ji trasy vergim punktéw poligonowych.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Nalezy przed wniesieniem obiektu w terenie sprawguawidtlowaé wytyczenia na podanych
wspotrzdnych poréwnujc je z wytyczeniem punktéw na domiary do obiektdaysh patrz rys 2.2

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéoboczych.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #fia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bgmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazuna pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungtrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@esé konieczne do dalszego prowadzenia robdipstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@daidtowej realizacji robét natg do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne @omy by¢ zastabilizowane w sposéb trwat,
Punkty gtéwne winny by dowiazane do punktéw pomocniczych, pamych poza granicrobét ziemnych.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej,.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyazych (mury oporowe). Jako repery roboczeznaowykorzysta punkty state na
stabilnych, istniejcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesigocze naley
zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidke@w stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bkd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujiwelacg podwdjra w nawizaniu do reperow gagtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.
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O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacBrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wieksze nk 5 cm (kraveznik winien by dowiazany do istnigjcej i lub projektowane] kragdzi jezdni
sytuacyjnei oraz wysokosciowo). &ine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm
w stosunku do rkdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robo6t zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigrobot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi poszerzonych pod chodnik
nasypow na powierzchni terenu, krglzi skarp w wypadku korekty rowow, kradzi muru oporowego, gdy
zastpuje on skarg (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumenigojojektove, oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiétriov miejscach wskazanych przezymniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypOw i naley stosowa dobrze widoczne paliki Odlegié miedzy
palikami naley dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvagj. Odlegtéc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypow i o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne”
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych
nalezy prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D 0000M/magania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
-opracowanie dla szkicu przebiegu granic prawnycdww ich stabilizagjw terenie
-obmiar robét zwgzanych z wyznaczeniem obiektow.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D 00.08\@@nagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpisfe na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®5T i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

-wyznaczenie osi trasy i punktow wysékmwych,

-wyznaczenie przebiegu w terenie projektowanepkaacji deszczowej, ogrodzenigjanki oporowej,
-wyznaczenie punktéw wysoktowych ,

-uzupetnienie wszelkimi niezdnymi dodatkowymi punktami.

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych trasynikpdw wysokdciowych, rozmierzenie lokalizacji
chodnika w przekrojach poprzecznych
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow, (wjazdy do
posesiji)
— zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrarfeprzed zniszczeniem i oznakowanie utatudea;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnyelz wich stabilizagjw terenie obejmuje

-szkic w formie matrycy na przezroczystej foli wiitatkach A-3 zbroszurowanych z atiavo$cia wypinania,
fola winna spetni@wymagania odnimie ngnikow materiatéw geodezyjnych

-wykaz wspotrzdnych punktéw granicznych (plik w formacie *.txt)

-mapa ewidencyjna

-Wypisy z rejestru gruntow

-odbitka istniejcej mapy zasadniczej lub stuacyjno-wysaowej w skali szkicu,
-szkic przebiegu granic prawnych w formacie *.dxf

-wykaz zmian gruntowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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