ZDJECIE WARSTWY HUMUSUI Z DARNIN SST-D 01.02.02.

D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU/WIERZCHNIEJ W-WY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwizanych ze zdiciem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdipezetargowy i dokument kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1. w ramachvastycji: ,Budowa parkingu wraz z przebudgvgjazdu przy ul.
Szkolnej 70 w Tychach”

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych ze zdgciem warstwy
humusu i/lub wierzchniej warstwy gruntu w tereniegznaczonym pod przedsiziecie, wykonywanych w ramach
robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialog”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyseze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.6  Wspodlny stownik zamowig (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wpdélnego Stownikamoéwiar (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia w SST
D. 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2.MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy humusu z daraimalery stosowa:
— lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiagportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
sprz:tu.
Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy darniny, natg stosowa:
- noze do cicia darniny wedtug zasad oklenych w
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 , Wymagané&naj

4.2. Transport humusu i darniny

Humus i/lub w-wa wierzchnia gruntu najeprzemieszczataczkami albo w wypadku wkszych odlegtéci
przewozt transportem samochodowym. Wyléodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogélne” .
Teren pod budog powinien by oczyszczony z humusu i/lub wierzchniej w-wy gruntu

5.2. Zdjecie warstwy humusu/gruntu

Warstwa humusu/ gruntu powinnadadjeta z przeznaczeniem zgodnie z ustaleniami SST Bkazaniami
Inzyniera.

Humus nalgy zdejmowa recznie.Warstw humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz
w innych miejscach okéonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokaici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnad®godna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 8fTwskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi
zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunmpswinny by przez
Wykonawe; tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@@ayszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy.
Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddw i bémxnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia
glina lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogalne”

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunicia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@@nagania ogoine”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Zasady ogolne
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000Mymagania ogolne”
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®5T i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamjej w regularnych pryzmach.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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