MIEJSKI ZARZAD ULIC | MOSTOW
43-100 TYCHY; ul. Budowlanych 59
tel. centr.: 32 227 70 06-07
sakretariat: 32 327 14 91

fax: 32 2277008

NIP 646-24-47-307

Tychy, dnia 10 pazdziernika 2017 r.
DDA/40/2269/17/APIMTW
Numer sprawy: 1/DDA/40/17
Nr ogtoszenia w DUUE: 2017/S 179-366186

Do wszystkich zainteresowanych Wykonawcow

Szanowni Panstwo,

w zwigzku z ogloszonym postepowaniem na podstawie ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku Prawo
Zamowien Publicznych (4. Dz. U. z 2017 r. poz. 1579) w trybie przetargu nieograniczonego pn.:
.Inteligentny System Zarzadzania i Sterowania Ruchem w Tychach” informujemy, iz na
podstawie art. 38 ust 4 ustawy Zamawiajgcy zmienia tres¢ specyfikacji istotnych warunkéw
zamaowienia.

Zmianie ulegajg zapisy zatgcznika nr 3 do SIWZ w nastepujacym zakresie:

Pkt.1. Zamawiajgcy, w ramach punktu 3.5.3.19.25 PFU, zmienia dotychczasowy zapis:

»Znaki domysinie powinny dziataé w trybie automatycznej jasnosci. Operator systemu
musi mie¢ moiliwos¢ ustawienia recznego poziomu jasnosei w zakresie od 0% do 100%
z krokiem co 1% w tym ustawienia zerowej jasnosci w celu miedzy innymi testowania
poprawnosci dziatania systemu. Znaki musi posiadac co najmniej dwa czujniki jasnoéci,
z czego jeden w czesci przedniej oraz jednej w tylnej.”

na zapis:

»Znaki domysinie powinny dziata¢ w trybie automatycznej jasnosci.

na;mme; dwa czujnik! jasnoém z czego Jeden w cze:fc: przedme; oraz jednej w tylnej.”

Pkt.2. Zamawiajgcy, w ramach punktu 3.5.3.19.4 PFU, zmienia dotychczasowy zapis:

JWidocznos¢ ZZT nie moie byc mniejsza ni wymagane minimum 2z uwagi na
efektywnosc przekazu informacyjnego. Nalezy zapewnic moZliwosé regulaci w
plaszczyZnie poziomej i pionowej o co najmniej 100.”

na zapis:
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»Widocznos¢ ZZT nie moie byé mniejsza ni? wymagane minimum 2z uwagi na
efektywnoi¢ przekazu informacyjnego. NaleZy zapewnic mozliwosé regulacii w
plaszczyinie poziomej i pionowej w zakresie niezbednym, dla zapewnienia prawidfowej
widacznosci

Pkt.3. Zamawiajgcy, w ramach punktu 3.5.3.19.5 PFU, zmienia dotychczasowy zapis:

na zapis:

»W celu unikniecia osadzania sie np. sniegu lub innych zanieczyszczeni na powierzchni
obrazowej ZZT, powierzchnia ta powinna by¢ ptaska bez jakichkolwiek znieksztaitcen.
Nie dopuszcza sie stosowania jakichkolwiek daszkdow oraz lameli. Soczewka nie moze
mie¢ wybrzuszenia ponad powierzchnie matrycy wiekszego niz 25% jej srednicy.”

wPowierzchnia obrazowa znaku powinna uniemozliwiac osadzenia sie np. Sniegu ub
Pqn}_fﬁfi zaniec. . Nie dopuszcza sie stosowania jakichkolwiek daszkéw oraz
lameli. Soczewka nie moze miec wybrzuszenia ponad powierzchnie matrycy wiekszego
niz 25% jej srednicy.”

Pkt.4. Zamawiajgcy, w ramach punktu 3.5.2.14.1.3 PFU punktor 8, zmienia dotychczasowy zapis:

«Producent sterownika w okresie jego gwarancji zobowigzuje sie do udzielania
technicznego wsparcia, tj. udostepnienia czesci zamiennych, napraw lub wymiany
uszkodzonych elementéw, napraw sterownika, diagnostyki i ustalanie ewentualnej nie
poprawnej pracy sterownika, usuwania wad zauwazonych w trakcie eksploatacji w tym
takZze w oprogramowaniu systemowym sterownika.”

na zapis:

.Producent sterownika/auloryzowany se/wis w okresie jego gwarancji zobowigzuje sie
do udzielania technicznego wsparcia, tj. udostepnienia czesci zamiennych, napraw lub
wymiany uszkodzonych elementéw, napraw sterownika, diagnostyki | ustalanie
ewentualnej nie poprawnej pracy sterownika, usuwania wad zauwazonych w trakcie
eksploatacji w tym takze w oprogramowaniu systemowym sterownika.”

Pkt.5 Zamawiajgcy, w miejscu dotychczasowej tabeli 3.5.6 PFU:

Tab.3.5.6. Wymagania dla stereoskopowej kamery wideo detekcji

Detekcja
Funkcje wykrywania - oczekujqcych pieszych / rowerzystow

- poruszajqcych sie pieszych / rowerzystéw

- procentowe zafecie zdefiniowanej strefy detekcji
llosé obszardw detekcji 1 predefiniowany
Wymiary obszaru detekcji (petli | 6m x 4m
wirtualnej) przy (mozliwos¢ konfiguracji strefy w miare potrzeb i maskowanie
H(zamocowania)=3,5m wybranych stref)
Dokfadnosd wykrywania : >095%
Przetwarzanie obrazu - ignorowanie obiektdw mniejszych od 0,5m
stereoskopowego - filtry - ignorowanie wzbudzen od poruszajgcych sie cieni,

- ignorowanie refleksdw, odbic¢ swiatla reflektoréw,
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Detekcja - wyjscie

1 styk optyczny sprzezony, konfigurowalny normalnie zamkniety lub
otwarty przy wykrytym zdarzeniu.

2 N/C wyjscia za posrednictwem interfejsu ETH

2 wyjsicia bezposrednie: 1 N/C [ 1 N/O

Wideo

Kompresja

MPEG-4, konfigurowalna od 1 do 4 Mbit/1

Rozdzielczosé

640 x 480 pixels (VGA)

Liczba klatek na sekunde

25 ki/s

Przetwornik obrazu 2 x czarno - biaty CMOS 1/3 - 1/4 * (stereoskopowy) z funkcjg Wide
Dynamic Range (WDR),

Obiektyw typ: obiektyw szerokokgtny, IR pass

Ogniskowa 3,0-25mm

Zasieg detekcji min. 0-12m

Wysokosé montazu 3-5m

Pole widzenia (FOV) min. : H:98°, \:74°, D:122°,

Obudowa

Material Poliweglan wzmaocniony widknem

Odporny na warunki
atmosferyczne

Przystosowane do pracy na zewngqtrz,
Odporna na promieniowanie UV

Wodoodpornosc (szezelnosc)

Obudowa = IP68,
Skrzynka przytgczeniowa zintegrowana z obudowg = IP65

Odpornosé¢ na uderzenia

K07

Uchwyt montazowy :

— Zintegrowany z skrzynkq przylqczeniowg
— mocowanie do wspornika pasami (cybanty) lub srubami

Ogdine / Komunikacja

Zasilanie na wejsciu

12-48VDC, 12-42VAC

IP adres TAK

Komunikacja Konfiguracja i monitoring ( w tym podglgd obrazu z kamery z
dowolnego miejsca) bezposrednie za posrednictwem interfejsu ETH

Protokol RTP, ARP, UDP, TCP, IP, FTP, 55H, RSTP

Interfejs ETH Ethernet 10/100 Base-T, obstuga automatycznego wykrywania

szybkosci, Half/Full Duplex mod

Narzedzie do konfiguro-wania i
manitorawania

Komunikacja poprzez dostarczone wraz z kamerg oprogramowanie do
konfigurowania i monitarowania z wykorzystaniem PC poprzez fjcze
LAN

Zakres temperatury pracy

-40°C to +50°C

Wilgotnosd pracy

do 95% RH (bez kondensacji)

wprowadza tabele 3.5.6 PFU o tresci:

Tab.3.5.6. Wymagania dla stereoskopowej kamery wideo detekcji

| Detekcja

Funkcje wykrywania

- oczekujgcych pieszych / rowerzystow
- poruszajqcych sie pieszych / rowerzystow
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- procentowe zajécfe zdefiniowanef strefy detekcji

llos¢ obszarow detekcji 1 predefiniowany

Wymiary obszaru detekcji (petli
wirtualnej) przy
H{zamocowania)=3,5m

(moiliwosd konfiguracji strefy w miare potrzeb i maskowanie

wybranych stref)
Doktfadnosé wykrywania : >095%
Przetwarzanie obrazu - ignorowanie obiektow mniejszych od 0,5m
stereoskopowego - filtry - ignorowanie wzbudzeri od poruszajqcych sie cieni,

- ignorowanie refleksow, odbi¢ swiatta reflektordéw,

U I

Detekcja - wyjscie

Wideo

Kompresja MPEG-4, kenfigurowalna od 1 do 4 Mbit/1

Rozdzielczosé 180 plxels (VGA)

Liczba klatek na sekunde minimum 25 ki/s

Przetwornik obrazu 2 x czarno - biaty CMOS 1/3 - 1/4 " (stereoskopowy) z funkcjg Wide
Dynamic Range (WDR),

Obiektyw typ: obiektyw szerokokgtny, IR pass

Ogniskowa 3,0-25mm

Zasigg detekdji Zasi L det

Wysokosc montaiu 3-5m

Pole widzenia (FOV) min. : H:98%, v:74°, D:122°,

Obudowa

Odporny na warunki Przystasawane do pracy na zewngqtrz,

atmosferyczne Odporna na promieniowanie UV

Wodoodpornosé (szczelnosé) Klasa szczelnosel chudowy co naj

Skrzynka przyfgczeniowa zintegrowana z obudowg = IP65

Odpornosc na uderzenia K07

Uchwyt montazowy : ~ Zintegrowany z skrzynkq przytqczeniowqg
— mocowanie do wspornika pasami (cybanty) lub srubami

Ogdlne / Komunikacja
Zasilanie na wejsciu 12-48VDC, 12-42VAC
lub
IP adres TAK
Komunikacja Konfiguracja i manitoring ( w tym podglgd obrazu z kamery z

dowalnego miejsca) bezposrednie za posrednictwem interfejsu ETH
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Protokd! Protokdt RTP.i/lub ARP i/lub UDP i/lub TCP i/lub IP i/lub ETP i/lub SSH
i/lub RSTP

Interfejs ETH Ethernet 10/100 Base-T, obsfuga automatycznego wykrywania
szybkosci, Half/Full Duplex mod

Narzedzie do konfiguro-wania i | Komunikacja poprzez dostarczone wraz z kamerg oprogramowanie do

monitorowania konfigurowania i monitorowania z wykorzystaniem PC poprzez lgcze
LAN

Zokres temperatury pracy -40°C to +50°C

Wilgotnosc pracy do 95% RH (bez kondensacji)

Pkt.6 Zamawiajgcy, w ramach zatgcznika 8.6 do SIWZ (Karta katalogowa Meteo) w tabeli 1
WWybrane parametry/funkcjonalnosci czujnika drogowego” dokonuje usuniecia zapisu ,Pomiar
temperatury punktu rosy: -10...+10°C z dokfadno$cig + 3%. Pomiar z rozdzielczoscig 0,7 °C.”.
Zmieniona karta katalogowa w zalgczeniu.

Réwnoczesnie Zamawiajacy wyjasnia, ze zapis Wilgotno$¢ wzgledna otoczenia pracy czujnikow
ogodowych: 0 - 10 RH.” dotyczy warunkow srodowiskowych w kidérych musi pracowaé
czujnik drogowy a nie mierzonych parametréw.

Pkt.7. Zamawiajgcy w zatgczniku nr 8.3 (Karta katalogowa WIM) oraz pkt 3.5.5.3.3 PFU punktor
1 zmienia dotychczasowy zapis:

»laserowy o zasiegu od 0,5m do 40m umozliwiajgcy prace w bliskiej podczerwieni
(dfugosd fali 905 nm ; swiatto podczerwone, niewidzialne dla oka ludzkiego),”

na zapis:

,,Iasemwy o zasiegu od 0.5m do 4Dm Wub inny umazfiw:ajacy pomfar proflu 3D dla
kos

gl Vi, umafﬂwrajacy pracga w bhskle_,r podczervwam (dfugo.&‘d fah 905
nm $wiatlo podczemone niewidzialne dla oka ludzkiego),”
Zmieniona karta katalogowa w zalgczeniu.

Pkt.8. Zamawiajgcy w ramach zatgcznika 8.3 do SIWZ (Karta katalogowa WIM) w tabeli 1
WWybrane parametry/funkcjonalnosci czujnika nacisku” Zamawiajgcy zmienia zapis:

Wespdlczynnik temperaturowy czulosci w cafym zakresie temperatury pracy w zakresie
(3] fro— %/°Cdo ......... %/~C"

na zapis:

JWWspdlczynnik temperaturowy czulosci w calym zakresie temperatury pracy
B ECNEE od ......... %/°Cdo......... %/°C"

Zmodyfikowana karta katalogowa w zataczeniu.

Pkt. 9. Zamawiajgcy, w ramach punktu 3.5.5.3.16 PFU punktor 13, zmienia dotychczasowy
zapis:

Latwosc  wymiany czujnika  w  przypadku uszkodzenia, bez stosowania
specjalistycznych urzqdzen do robdt drogowych (moiliwos¢ wymiany czujnika z
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na zapis:

nieznaczng ingerencje w nawierzchnie jezdni oraz ograniczeniem utrudnien w ruchu
do niezbednego minimum).”

Jtatwosé wymiany czujnika w przypadku uszkodzenia (mozliwoéé wymiany czujnika z
nieznaczng ingerencjg w nawierzchnie jezdni oraz ograniczeniem utrudnien w ruchu
do niezbednego minimum).”

Pki.10. Zamawiajgcy, w ramach punktu 3.5.5.3.16 PFU, zmienia dotychczasowy zapis:

»2astosowane czujniki nacisku powinny spefniac nastepujgce wymagania:

@ @ & @

na zapis:

doktadnos¢ pomiarowa B+(7) zgodnie ze specyfikacjg COST 323: ,,Weigh in Motion of
Road Vehicles” Final Report Appendix 1 — European WIM Specification Version 3.0
[.Waienie Pojazddw w Ruchu” Raport Korncowy, Zatgcznik nr 1 — Europejska
Specyfikacja WIM (Wazenie Pojazdéw w Ruchu)] z sierpnia 1999 r. Wymagania COST
323 dla wskazanych doktadnosci pomiarowych przedstawiona w tabeli 3.5.12.

zakres pomiarowy dla nacisku osi od 500 kg do 20 000 kg,

nalezy zastosowac czujniki kwarcowe lub tensometryczne,

zakres temperatury pracy czujnikéw od —=30°C do +70°C,

liniowos¢: < +1% FSO,

histereze: < 2% FSO,

wspdfczynnik temperaturowy czutosel w calym zakresie temperatury pracy w zakresie
od -0,03 %/°C do +0,03 %/°C,

zabezpieczenie IP 68,

sposob instalacji czujnikéw w nawierzchni nie moze wplywad na warunki ruchu
w miejscu instalacji wagi — powinien zapewniac pfynny przejazd pojazdéw przez
wage, nawet przy najwyzszym nateZeniu ruchu,

odpornos¢ na naglte hamowanie, przyspieszanie, nadmierng predkosé oraz
wytrzymatosé na obcigizenie 250 kN/os, a takie przejazd pojazddw specjalnych
(walcéw drogowych, pojazddéw ggsienicowych, pfugdw snieznych itd.),

sposéb instalacji powinien uniemozliwi¢ ominiecie stanowiska przez pojazd ciezarowy
(za wyjgtkiem mozliwoici ominiecia czujnikéw poprzez przejazd pasem dla
przeciwnego kierunku ruchu),

brak wraZliwosci wynikéw wazenia na predkoéci przejazdu (pomiar od 10 do 200
km/h),

fatwos¢  wymiany czujnika w  przypadku  uszkodzenia, bez stosowania
specjalistycznych urzqdzeri do robot drogowych (moiliwos¢ wymiany czujnika z
nieznaczng ingerencje w nawierzchnie fezdni oraz ograniczeniem utrudnier w ruchu
do niezbednego minimum).”

»Zastosowane czujniki nacisku powinny spefniac nastepujgce wymagania:

doktadnosc pomiarowa B+(7) zgodnie ze specyfikacjq COST 323: ,,Weigh in Motion of
Road Vehicles” Final Report Appendix 1 — European WIM Specification Version 3.0
[,Wazenie Pojazdéw w Ruchu” Raport Koricowy, Zatgcznik nr 1 — Europejska
Specyfikacja WIM (Wazenie Pojazddw w Ruchu)] z sierpnia 1999 r. Wymagania COST
323 dla wskazanych dokfadnosci pomiarowych przedstawiono w tabeli 3.5.12,

zakres pomiarowy dla nacisku osi od 500 kg do 20 000 kg,
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e nalezy zastosowac czujniki kwarcowe lub tensometryczne,

e zakres temperatury pracy czujnikéw od -30°C do +70°C,

e liniowosc: £ +1% FSO,

e histereze: = +2% FS0,

e wspofczynnik temperaturowy czutosci w cafym zakresie temperatury pracy w zakresie
od -0,03 %/°C do +0,03 %/°C,

e zabezpieczenie IP 68,

e  sposob instalacji czujnikow w nawierzchni nie moze wplywad na warunki ruchu
w miejscu instalacji wagi — powinien zapewniac plynny przejazd pojazdéw przez
wage, hawet przy hajwyzszym nateZeniu ruchu,

e odpornos¢ ha nagle hamowanie, przyspieszanie, nadmierng predkosé¢ oraz
wytrzymatosé na obcigzenie 250 kN/oé, a takie przejazd pojozddw specjalnych
(walcéw drogowych, pojazdéw ggsienicowych, ptugdw snieznych itd.),

e brak wraZliwosci wynikéw wazenia na predkosci przejozdu (pomiar od 10 do 200
kmy/h),

= fatwosc wymiany czujnika w przypadku uszkodzenia (mozliwosé wymiany czujnika z
nieznaczng ingerencjqg w hawierzchnie jezdni oraz agraniczeniem utrudnien w ruchu
do niezbednego minimum).”

Pkt.11. Zamawiajgcy, w ramach punktu 3.5.2.14.9.9 PFU punkt 9, zmienia dotychczasowy zapis:

»~Komputer pokladowy, o ktdorym mowa w punkcie 3 musi mie¢ mozliwos¢ zbierania danych
na temat realizacji kursu, predkosci chwilowej pojazdu, otwarciu, zamknieciu drzwi, liczhie
osob  wsiadajgcy i wysiadajgcych  z  pojaozdu  (Komputer  poktadowy — musi
obstugiwac/wspdfpracowac z bramkami liczgcymi pasazeréw wraz z analizg danych w
dedykowanym oprogramowaniu. Zliczanie oséb wsiadajgcych | wysiadajgeych nalezy
realizowac za pomocqg bramek zliczajgcych, celem zbierania statystyk o obcigzeniu
poszczegdlnych kurséw realizowanych pojazdem, niezbednych do stopniowania priorytetu dla
wskazanych linii przez MZK Tychy (zgodnie z opisem zawartym w punktach 22+24).
Minimalne parametry techniczne dla bramek :zliczajgcych przedstawiono w zal. nr 3.
Wykonawca ITS po uzgodnieniu z PKM Tychy i TLT Tychy dopesazy istniejqce pojazdy
komunikacji zbiorowej w nowe bramki zliczajgee [w iloéci 218 bramek]. Obecnie PKM Tychy w
36 pojazdach posiada zainstalowane bramki zliczajgce scharakteryzowane w zalgczniku do
pisma MZK Tychy nr. DOK.520.802.2015 z dnia 15.10.2015r. (nr ITS: 819-1)przez PKM Tychy -
pismo nr PKM/5237/15/PT/DG z dnia 12.10.2015r. [Uzgodnienie 6.2].

Szczegdlowe dane technicznie bramek zliczajacych:

e  Wymiary sensora - Szer. x wys. x dh.: 53mm x 43 mm x 165.5 mm

e  System ochronny - IP65

e [nterfejs - Ethernet 100 Mbit/s; CAN max. 125 Kbit/s

e Pofgczenie - Interfejs: (sCON) zigcze iris
Okablowanie - M12

e Architektura systemu - Opcja 1: polfgczenie przez Ethernet, systemy operacyjne: MS
Windows, Linux lub Mac OS, Brama do standardowych interfejsow IBIS, R5232, R5485 i
11708

e Zasilanie - 24VDC, zuZycie energii: warunki normalne 6W, maximum 9W (tolerancja
zuZycia energii jest mozliwa ale tylko w dét od podanej wartosci),

e  bigd pomiaru nie powinien by¢ wiekszy niz 3% od rzeczywistej ilosci pasazerow
przechodzgcych przez bramke.
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Zamawiajgcy oczekuje dostarczenia narzedzi do analizy danych. Narzedzie powinno
umoiliwiac wykonywanie peinej statystyki potokéw pasazerskich oraz napefnienia pojazdéw
na poszczegolnych odcinkach sieci komunikacyjnej. Szczegdfowe wymagania dotyczgce
raportow bedg ustalone na etapie realizacji projektu podczas narad | spotkad. Dane
dotyczqce zapetnienia pojazdéw majg by¢ przyporzgdkowane do danego przystanku/linii.
Czas archiwizacji danych z bramek zliczajgcych musi wynosic minimum 5 lat.

Nowe bramki zliczajgce, w ilosci 218 szt. muszg posiadac parametry techniczne i funkcjonalne
hie gorsze niz obecnie zabudowane w autobusach PKM Tychy.

Bramki zliczajgce majq by¢ zainstalowane w pojazdach nalezgeych do PKM Tychy i TLT Tychy
w ktorych nie sg one zainstalowane.

Przekazywane informacje przez system :zliczajgcy muszg dad mozliwoesé pefnej kontroli
potokéw pasazerskich oraz napetnienia pojazdow na poszczegolnych odcinkach  sieci
komunikacyjnej.

W Tychach obecnie 5q eksploatowane autobusy marki SOLARIS, MAN, MAZ, SCANIA z ilascig
drzwi 2, 3 i 4, mikrobusy MERCEDES, FIAT, VDL z iloscig drzwi 2, trolejbusy marki SOLARIS z
iloscig drzwi 3. Zamawiajgcy informuje, ze w latach 2018 — 2020 planuje zakup nowego
taboru w ramach przetargu nieograniczonego. Sumaryczna ilos¢ podana w PFU nie ulega
zmianie.”

na zapis:

»Komputer pokfadowy, o ktérym mowa w punkcie 3 musi mie¢ mozliwoi¢ zbierania danych
na temat realizacji kursu, predkosci chwilowej pojazdu, otwarciu, zamknieciu drzwi, liczbie
oséb  wsiadajgcy i wysiadajgcych  z  pojozdu  (Komputer  pokladowy — musi
obstugiwad/wspdtpracowac z bramkami liczgcymi pasaZeréw wraz z analizqg danych w
dedykowanym oprogramowaniu. Zliczanie osob wsiadajgcych | wysiadajgeych nalezy
realizowac za pomocqg bramek zliczajqcych, celem zbierania statystyk o obcigzeniu
poszczegolnych kurséw realizowanych pojazdem, niezbednych do stopniowania priorytetu dla
wskazanych linii przez MZK Tychy (zgodnie z opisem zawartym w punktach 22+24).
Minimalne parametry techniczne dla bramek zliczajgcych przedstawione w zal. nr 3.
Wykonawca ITS po uzgodnieniu z PKM Tychy i TLT Tychy doposaZy istniejgce pojazdy
komunikacji zbiorowej w nowe bramki zliczajgce [w ilosci 218 bramek]. Obecnie PKM Tychy w
36 pojazdach posiada zainstalowane bramki zliczajgce scharakteryzowane w zatgczniku do
pisma MZK Tychy nr. DOK.520.802.2015 z dnia 15.10.2015r. (nr ITS: 819-1)przez PKM Tychy -
pismo nr PKM/5237/15/PT/DG z dnia 12.10.2015r. [Uzgodnienie 6.2].
Szczegdlowe dane technicznie bramek zliczajgcych:

e Wymiary sensora; szerokoé¢ fﬁdksymafhié 53 mm, w;);bfmf& }ﬁbksymr_zinié 43 mm,

dugosé maksymalnie 166 mm S '

e  System ochronny - IP65

e |Interfejs - Ethernet 100 Mbit/s; CAN max. 125 Kbit/s

e  Pofgczenie - Interfejs: (sCON) zlgcze iris

e Okablowanie - M12

e Architektura systemu - Opcja 1: pofgczenie przez Ethernet, systemy operacyine: MS
Windows, Linux lub Mac 0S, Brama do standardowych interfejséw IBIS, RS232, RS485 |
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e Zasilanie - 24VDC, zuiycie energii: warunki normalne 6W, maximum 9W (tolerancja
zuZycia energii jest moZliwa ale tylko w déf od podanej wartasci),

®  bfgd pomiaru nie powinien by¢ wiekszy niz 3% od rzeczywistej ilosci pasaZeréw
przechodzqcych przez bramke.

Zamawiajgcy oczekuje dostarczenia narzedzi do analizy danych. Narzedzie powinno
umoiliwia¢ wykonywanie pefnej statystyki potokdw pasazerskich oraz napefnienia pojazdow
na poszczegdlnych odcinkach sieci komunikacyjnej. Szczegéfowe wymagania dotyczgce
raportéw bedq ustalone na etapie realizacji projektu podczas narad | spotkar. Dane
dotyczqce zapefnienia pojazddw majg byé przyporzgdkowane do danego przystanku/linii.
Czas archiwizacji danych z bramek zliczajgcych musi wynosié minimum 5 lat.

Nowe bramki zliczajgce, w ilosci 218 szt. muszq posiadac parametry techniczne i funkcjonalne
nie gorsze niz obecnie zabudowane w autobusach PKM Tychy.

Bramki zliczajgce majg byc zainstalowane w pojazdach nalezqcych do PKM Tychy i TLT Tychy
w ktérych nie sq one zainstalowane.

Przekazywane informacje przez system zliczajgcy muszg dac mozliwosc petnej kontroli
potokéw pasazerskich oraz napefnienia pojazdéw na poszczegdlnych odcinkach sieci
komunikacyfney.

W Tychach obecnie sq eksploatowane autobusy marki SOLARIS, MAN, MAZ, SCANIA z iloscig
drzwi 2, 3 i 4, mikrobusy MERCEDES, FIAT, VDL z iloscig drzwi 2, trolejbusy marki SOLARIS z
iloscig drzwi 3. Zamawiajqcy informuje, ze w latach 2018 — 2020 planuje zakup nowego
taboru w ramach przetargu nieograniczonego. Sumaryczna ilosé¢ podana w PFU nie ulega
zZmianie.”

Na podstawie art. 12a oraz art. 38 ust. 4 i 4a ustawy Prawo zamdwien publicznych Zamawiajacy
zmienia termin skladnia i otwarcia ofert:

* nowy termin skiadania ofert: 31.10.2017 r. godz. 10:00.

> nowy termin otwarcia ofert: 31.10.2017 r. godz. 10:30.

W zwigzku z powyzszym zmianie ulegajg punkty 12.1 oraz 12.2 SIWZ w zakresie dat.

Informujemy, iz stanowisko zamawiajgcego zostato rozestane do wszystkich wykonawcow, ktorym
przekazano SIWZ oraz udostepniono je na stronie internetowej hitp://bip. mzuim.tychy.pl/

Z powazaniem

DYREKTOR

magr inz. lech Lyko

Zalacznik:
1. Zatgcznik nr 8,6 do SIWZ po zmianach
2. Zatgcznik nr 8.3 do SIWZ po zmianach
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