Załącznik nr 8.3 do SIWZ po zmianie

Opis techniczny dla oferowanego urządzenia/oprogramowania w systemie ITS Tychy
[bookmark: _Toc444759838][bookmark: _Toc445701820][bookmark: _Toc445814019]Podsystem ważenia pojazdów w ruchu  (WIM)
Producent czujnika nacisku:	
Model czujnika nacisku: 	
Tabela 1. Wybrane parametry/funkcjonalności  czujnika nacisku 
	a
	b
	c*
	d*

	Pkt wg PFU
	Parametry minimalne
wg PFU
	Parametry proponowanego urządzenia
	Spełnienie wymogów PFU  (TAK/NIE)

	 3.5.5.3.16
	Dokładność pomiarowa B+(7) zgodnie ze specyfikacją COST 323
	
	

	
	Zakres pomiarowy dla nacisku osi od 500 kg do 20 000 kg
	Zakres pomiarowy dla nacisku osi od ……….. kg do ……….. kg
	

	
	Należy zastosować czujniki kwarcowe lub tensometryczne
	
	

	
	Odporność na nagłe hamowanie, przyspieszanie, nadmierną prędkość oraz wytrzymałość na obciążenie 250 kN/oś, a także przejazd pojazdów specjalnych (walców drogowych, pojazdów gąsienicowych, pługów śnieżnych itd.)
	
	

	
	Zakres temperatury pracy czujników od  –30C do +70C
	Zakres temperatury pracy czujników  od –……C do +……C
	

	
	Liniowość: ≤ ±1% FSO
	Liniowość: ……… FSO
	

	
	Histereza: ≤ ±2% FSO
	Histereza: ……… FSO
	

	
	Współczynnik temperaturowy czułości w całym zakresie temperatury pracy w zakresie
od -0,03 %/°C do +0,03 %/°C
	[bookmark: OLE_LINK151][bookmark: OLE_LINK152]Współczynnik temperaturowy czułości w całym zakresie temperatury pracy 
………  %/°C  lub od ………  %/°C do ……… %/°C”
	

	
	Zabezpieczenie IP 68
	Zabezpieczenie ………  
	


*Kolumny c i d wypełnia Oferent.
[bookmark: OLE_LINK100][bookmark: OLE_LINK101][bookmark: OLE_LINK103][bookmark: OLE_LINK104][bookmark: OLE_LINK105]Oświadczam, że urządzenie/oprogramowanie spełnia wszystkie pozostałe (nie ujęte w tabeli 1. opisu technicznego) wymagania Programu Funkcjonalno-Użytkowego oraz SIWZ dla inwestycji Inteligentny System Zarządzania i Sterowania Ruchem w Tychach (ITS Tychy). W załączeniu przedstawiam kartę katalogową oferowanego urządzenia/oprogramowania wraz ze zdjęciem. 	
………………………………………
					Czytelny podpis wykonawcy

Producent czujnika laserowego 3D:	
Model czujnika laserowego 3D: 	
Tabela 2. Wybrane parametry/funkcjonalności  czujnika laserowego 3D 
	a
	b
	c*
	d*

	Pkt wg PFU
	Parametry minimalne
wg PFU
	Parametry proponowanego urządzenia
	Spełnienie wymogów PFU  (TAK/NIE)

	 3.5.5.3.3
	[bookmark: OLE_LINK132]Laserowy o zasięgu od 0,5m do 40m (lub inny umożliwiający pomiar profilu 3D dla pojazdów o wysokości nie wyższej niż skrajnia pionowa bramownicy dla danej lokalizacji stacji WIM) umożliwiający pracę w bliskiej podczerwieni (długość fali 905 nm;  światło podczerwone, niewidzialne dla oka ludzkiego),
[bookmark: _GoBack]
	Laserowy o zasięgu od …….m do …….m umożliwiający pracę w bliskiej podczerwieni (długość fali 905 nm ;  światło podczerwone, niewidzialne dla oka ludzkiego)
	

	
	Zasięg co najmniej 25m przy remisji 10%
	Zasięg co najmniej …….m przy remisji 10%
	

	
	Kąt skanowania – co najmniej 190 stopni
	Kąt skanowania – ……. stopni
	

	
	Technologia pięciokrotnego echa
	
	

	
	O zwartej, kompaktowej budowie
	
	

	
	W obudowie zewnętrznej o stopniu ochrony IP 67
	W obudowie zewnętrznej o stopniu ochrony IP …….
	

	
	Z wbudowanym ogrzewaniem lub zakresem pracy w temperaturze powietrza  od – 30 °C do +50°C
	Z wbudowanym ogrzewaniem lub zakresem pracy w temperaturze powietrza  od
 -……. °C do +…….°C
	


*Kolumny c i d wypełnia Oferent.
[bookmark: OLE_LINK106][bookmark: OLE_LINK107]Oświadczam, że urządzenie/oprogramowanie spełnia wszystkie pozostałe (nie ujęte w tabeli 2. opisu technicznego) wymagania Programu Funkcjonalno-Użytkowego oraz SIWZ dla inwestycji Inteligentny System Zarządzania i Sterowania Ruchem w Tychach (ITS Tychy). W załączeniu przedstawiam kartę katalogową oferowanego urządzenia/oprogramowania wraz ze zdjęciem. 				
………………………………………
					Czytelny podpis wykonawcy

Producent kamery pomiarowej:	
Model kamery pomiarowej: 	
Producent kamery poglądowej:	
Model kamery poglądowej: 	
Tabela 3. Wybrane parametry/funkcjonalności  kamery pomiarowej/poglądowej wraz z oprogramowaniem
	a
	b
	c*
	d*

	Pkt wg PFU
	Parametry minimalne
wg PFU
	Parametry proponowanego urządzenia
	Spełnienie wymogów PFU  (TAK/NIE)

	3.5.5.3.5
	Detekcje pojazdów jadących z prędkością co najmniej w zakresie od 10 do 200 km/h
	Detekcje pojazdów jadących z prędkością co najmniej w zakresie od ……. do …….km/h
	

	
	Możliwość równoległej pracy w  systemie wideo monitoringu
	
	

	
	Strumień powinien zapewniać rozdzielczości 1920x1080 oraz szybkość  25 klatek/s dla H.264  oraz 15 klatek/s dla JPEG
	
	


*Kolumny c i d wypełnia Oferent.
[bookmark: OLE_LINK108][bookmark: OLE_LINK109]Oświadczam, że urządzenie/oprogramowanie spełnia wszystkie pozostałe (nie ujęte w tabeli 3. opisu technicznego) wymagania Programu Funkcjonalno-Użytkowego oraz SIWZ dla inwestycji Inteligentny System Zarządzania i Sterowania Ruchem w Tychach (ITS Tychy). W załączeniu przedstawiam kartę katalogową oferowanego urządzenia/oprogramowania wraz ze zdjęciem. 						
………………………………………
					Czytelny podpis wykonawcy
Oświadczam, że podsystem ważenia pojazdów w ruchu  (WIM) spełnia wszystkie pozostałe (nie ujęte w tabelach 1.÷3. opisu technicznego) wymagania i funkcjonalności Programu Funkcjonalno-Użytkowego oraz SIWZ dla inwestycji Inteligentny System Zarządzania i Sterowania Ruchem w Tychach (ITS Tychy).
………………………………………
					Czytelny podpis wykonawcy

………………………………………					………………………………………
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Strona 1 z 4

