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WYDZIAL. KOMUNIKACJI

IKM.7221.81.2016.JT Tychy, 17.06.2016

nG Miejski Zarzad Ulic i Mostow
e 43-100 Tychy, ul. Budowlanych 59

Dotyczy: prolongaty terminu waznosci zatwierdzenia projektu tymczasowej organizacji
ruchu dla zadania pn. ,Rozbudowa ulicy Obywatelskiej od ulicy Mikotowskiej do
. ulicy Browarowej w Tychach.”

W odpowiedzi na Panstwa pismo nr DCD_2 352_221_11_2016_MG z dnia
07.06.2016 w sprawie prolongaty terminu waznoéci zatwierdzenia projektu tymczasowe;j
organizacji ruchu dla zadania pn. ,Rozbudowa ulicy Obywatelskiej od ulicy Mikotowskiej do
ulicy Browarowej w Tychach” Wydziat Komunikacji Urzedu Miasta Tychy prolonguje ww. do
dnia 31.12.2018 z nastepujacg uwagami:

- wyznaczajgc lokalizacje tymczasowych przystankow nalezy utwardzi¢ pobocze
umozliwiajac oczekiwanie pasazerow bez koniecznosci korzystania z zielenca i poboczy
gruntowych,

- wygrodzenia prac na ul. Obywatelskiej nalezy dostosowac do przejezdnosci pojazdow
komunikacji zbiorowej,

-z minimum tygodniowym wyprzedzeniem nalezy poinformowa¢ MZK Tychy o zmianie
lokalizacji przystankéw,

-z minimum kilkudniowym wyprzedzeniem nalezy powiadomi¢ okolicznych mieszkancow
o utrudnieniach w ruchu lub braku mozliwosci dojazdu do posesiji,

- nalezy poinformowa¢ mieszkancow posesji znajdujgcych sig na trasach obowigzywania
sygnalizacji wahadtowych o braku mozliwosci wyjazdu na zawezenie,

- jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do biezgcego
utrzymania  w nalezytym  stanie  elementow technicznych do  oznakowania
i zabezpieczenia robot,

- osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami powinny by¢ ubrane w odziez
ostrzegawczg o barwie pomaranczowej lub zottej wyposazong w elementy odblaskowe,
utatwiajgce ich spostrzeganie przez kierujgcych,

- pojazdy wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami obowigzane sg do wysytania
zoltych sygnatéw btyskowych i powinny by¢ odpowiednio oznakowane,

- sytuacje, ktore nie znalazly odzwierciedlenia w przedmiotowym projekcie nalezy
kazdorazowo uzgadnia¢ odrebnym opracowaniem.

Z powazaniem

z up. PREZYDENTA MIASTA
NACZELNIK WYDZ AtU KOLIUNIKAL
Otrzymuja: ~7
1/ Adresat, mgr inz. Artur Kruczek
2/ KMP WRD Tychy,
3/ ala Wydziat Komunikacji .
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Wydzialt Komunikaciji

IKM.7221.8.2015)KK 1 . 06 241 Tychy, 02.06.2015

Drocad Sp. z 0.0.
43-100 Tychy, ul. Katowicka 202

Dziatajgc na podstawie Art 10 ust.12 ustawy z dnia 20 czerwea 1997r. Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. z 2012r.
poz. 1137 wraz z pdzn. zmianami) oraz Rozporzgdzenia Ministra Infrastrukiury z dnia 23 wizeénia 2003r
w sprawie szczegbtowych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykenywania nadzoru nad tym
zarzgdzaniem (Dz.U. Nr 177 poz.1729)

zatwierdzam

projekt tymczasowej organizacji ruchu na przebudowy ul. Obywatelskiej z nastgpujgcymi
uwagami:

etap 3 - nalezy zrezygnowag z projekiowanych znakéw B-21 i C-4, wygrodzenie prac w
rejonie skrzyzowania ustawi¢ mozliwie nisko aby zminimalizowaé efekt ograniczania
widocznoéci, a podczas dnia pracy na skrzyzowaniu ulic Waskiej i Obywatelskiej nalezy
kierowac ruchem przez uprawniong osobg,

etap 5 - nalezy zrezygnowacé z projekiowanych znakéw C-5 i C-2, a podczas dnia pracy
na skrzyzowaniu ulic Waskiej i Obywatelskiej nalezy kierowaé ruchem przez uprawniong
osobe,

etap 6 i 7 — na wjezdzie na dziatki nalezy uzupelni¢ zapore U-20b ze znakiem B-1
i czerwonym ciggltym sygnalem Swietlnym,

etap 8 i 9 — na nowo wybudowanym wlocie ul. Szkolnej nalezy wykonac statg
organizacje ruchu zatwierdzong z projektu IKM.7221.271.2013.AK z dnia 17.10.2013,
etap 10 przed wejSciem w prace nalezy wykona¢ polgczenie ul. Sosnowej z dojazdem
do posesji ul. Obywatelska 33 i 33a

etap 10 — zrezygnowac z tabliczki o tresci ,nie dotyczy dojazdu do posesji”,

etap 10 — od strony chiodni na zaporze U-20b nalezy uzupelnic¢ znak B-1 oraz czerwony
ciggty sygnat Swietiny na obu zaporach U-20b ze znakiem B-1,

etap 12 — w miejsce znaku B-1 nalezy zastosowaé znak C-9, zakry¢ isiniejgcy znak A-7
oraz wykluczy¢ zatoke postojowg od strony chlodni za pomocg stupkéw skrajniowych U-
21b,

etap 12 — na wyjezdzie z posesji ul. Obywatelska 33 i 33a w rejon obszaru prac nalezy
uzupelni¢ zapore U-20b ze znakiem B-1 i czerwonym cigglym sygnalem Swietlnym,

etap 13 — nalezy wykluczy¢ zatoke postojowg od strony chlodni za pomocg stupkow
skrajniowych U-21b,

etap 13 — nalezy zastosowaé detekcje ruchu na wylocie z chiodni analogicznie jak
w etapie 12,

etap 14 — nalezy odsung¢ znak D-15 na ok. 80m od ronda w kierunku ul. Mikotowskiej,
etap 15 — nalezy zrezygnowac ze znaku B-21 na ul. Browarowej,

etap 15 - w celu umozliwienia obslugi przystanku auiobusowego nalezy wykonac
tymczasowy przejazd przez wyspe Srodkowsg i oznakowaé go zestawem znakdw B-1
wraz z tabliczkg ,Nie dotyczy pojazdéw MZK”,

etap 16 — od strony zamknieiego odcinka bez przejazdu ul. Sosnowej nalezy
zastosowaé zapore U-20b wraz ze znakiem B-1 i czerwonym cigglym sygnatem
Swietlnym,

etap 15, 16 i 17 — od strony jednokierunkowego odcinka ul. Browarowej nalezy
zastosowac znak A-14,

etap 17 - w celu umozliwienia wykonania manewru nawrotu autobusom nalezy uzupeinic
ubytki w drodze gruntowej oraz ustawi¢ na niej dodatkowy znak B-36 wzdiuZz ogrodzenia
firmy KWANGUJIN (po lewej sironie drogi od ul. Browarowej)




- wyznaczajgc lokalizacie tymczasowych przystankéw nalezy uiwardzi¢ pobocze
umozliwiajgc oczekiwanie pasazeréw bez koniecznosci korzystania z zielenca i poboczy
gruntowych,

- wygrodzenia prac na ul. Obywatelskiej nalezy dostosowac do przejezdnosci pojazddw
komunikacji zbiorowej,

-z minimum tygodniowym wyprzedzeniem nalezy poinformowaé MZK Tychy o
koniecznosci zmiany lokalizacji przystankéw,

-z minimum kilkudniowym wyprzedzeniem nalezy powiadomi¢ okolicznych mieszkancow
o utrudnieniach w ruchu lub braku mozliwo$ci dojazdu do posesji,

- nalezy poinformowac mieszkancow posesji znajdujgcych sie na trasach obowigzywania
sygnalizacji wahadtowych o braku mozliwosci wyjazdu na zawezenie,

- jednostka prowadzgca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do biezgcego
utrzymania w nalezytym stanie elementéw technicznych do  oznakowania
i zabezpieczenia robét,

- osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami powinny by¢ ubrane w odziez
ostrzegawczg o barwie pomaranczowej lub zolej wyposazong w elementy odblaskowe,
utatwiajgce ich spostrzeganie przez kierujgcych,

- pojazdy wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami obowigzane sz do wysytania
z6ltych sygnaldw blyskowych i powinny by¢ odpowiednio oznakowane,

- sytuacje, kitére nie znalazly odzwierciedlenia w przedmiotowym projekcie nalezy
kazdorazowo uzgadniaé¢ odrebnym opracowaniem.

Po zakoficzeniu prac obszar ich prowadzenia nalezy pozostawi¢ w czystosci i porzadku, nalezy zdemontowac

wszystkie znalki zwigzane z tymczasows organizacjg ruchu oraz przywrdcié droge do stanu pierwotnego.

Znaki tymczasowe na czas wykonania prac powinny mieé¢ format duzy (na drogach krajowych i powiatowych),

$redni na drogach gminnych i byé wykonane z folii odblaskowej 1l generacii lub folii pryzmatycznej. Urzgdzenia

bezpieczenstwa ruchu drogowego powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej Il generaciji lub folii pryzmatycznej.

Ponadto znaki drogowe i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego powinny by¢ utrzymane w nalezytym

stanie technicznym oraz czystosci.

Wykonanie tymczasowej organizacji ruchu w kazdym z etapéw nalezy zglosi¢ do tut. Wydzialu, Miejskiego

Zarzgdu Ulic i Mostow oraz Komendy Miejskiej Policji Wydzialu Ruchu Drogowego z minimum siedmiodniowym

wyprzedzeniem.

Termin waznoéci zatwierdzenia:31.12.2017

Oznakowanie nalezy wykona¢ i ustawi¢ zgodnie z wymogami Rozporzgdzenia Minisira Infrastrukiury oraz
Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 12 pazdziernika 2002 r. W sprawie znakéw i sygnatéw drogowych
(Dz. U. nr 170 z dnia 31.07.2002 r. poz. 1393) oraz Rozporzgdzenia Ministra Infrastrulktury z dnia 03 lipca
2003r. w sprawie szczegblowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaiéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 z dnia 23.12.2003 1.
Poz. 2181 wraz z p6zn. zmianami).

Projekt wraz z niniejszym zatwierdzeniemn powinien by¢ dostepny do wglgdu dla sluzb porzgdkowych w trakcie
wykonywania prac.

z up. PREZYDENTA MIASTA
NACZELNI V\Z[ ZI’?\LU KOMUNIKACJI

aria Losko

Otrzymuja:

1. Adresat

2. KMP WRD Tychy,

3. MZUiM Tychy,

4. MZK Tychy,

5. afa Wydziat Komunikacji Tychy.



PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT DLA:
Rozbudowa ul. Obywatelskiej od ul. Mikotowskiej do ul. Browarowej w Tychach
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SPIS RYSUNKOW

rys. nr 01 — Orientacja;

rys. nr 02 — Zakres rob6t oraz podziat na etapy prac

rys. nr 03 — Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 1
rys. nr 04 — Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 2
rys. nr 05 — Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 3
rys. nr 06 — Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 4
rys. nr 07 — Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 5
rys. nr 08 — Plansza z tymczasowa organizacja ruchu - etap 6
rys. nr 09 — Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 7
rys. nr 10 — Plansza z tymczasowa organizacja ruchu - etap 8
rys. nr 11 - Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 9
rys. nr 12 - Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 10
rys. nr 13 - Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 11
rys. nr 14 - Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 12
rys. nr 15 — Plansza z tymczasowa organizacja ruchu - etap 13
rys. nr 16 — Plansza z tymczasowa organizacja ruchu - etap 14
rys. nr 17 - Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 15
rys. nr 18 — Plansza z tymczasowa organizacja ruchu - etap 16
rys. nr 19 - Plansza z tymczasowa organizacjg ruchu - etap 17
rys. nr 20 — Program sygnalizacji $wietingj nr.: 1-5

rys. nr 21 — Program sygnalizacji $wietlnej nr.: 6



PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT DLA:
Rozbudowa ul. Obywatelskiej od ul. Mikotowskiej do ul. Browarowej w Tychach

OPIS TECHNICZNY DLA PROJEKTU TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
1. DANE OGOLNE

1.1 [nwestor

MZUIM w TYCHACH
ul. Budowlanych 59
43-100 Tychy

1.2 Zakres opracowania

Opracowanie stanowi projekt tymczasowej organizacji ruchu dla realizacji prac zwigzanych z wykonaniem przebudowy
skrzyzowania ulic Mikolowska - Obywatelska - Podleska wraz z budowa sygnalizacji $wietlnej oraz przebudowy odcinka ulicy
Podleskiej od skrzyzowania z ulica Obywatelska do skrzyzowania z ulica Walowa. Zakres przedmiotowego projektu obejmuje
wykonanie geometrycznej korekty wiotow ulic Podleskiej i Obywatelskiej, budowe wyspy kanalizujgcej ruch, wymiang
nawierzchni przedmiotowych odcinkéw ulic.

Cel projektu organizacji ruchu:

- zapewnienie bezpieczenstwa wszystkich uczestnikow ruchu

- okre$lenie zasad poruszania sie po nowym uktadzie komunikacyjnym.

Zakres projektu organizacji ruchu obejmuje:

- zaprojektowanie nowego oznakowania oraz dostosowanie/uzupelnienie istniejacego oznakowania do zmienionego ukfadu -
zgodnie z obowigzujacymi przepisami..

1.3 Podstawa opracowania

umowa z inwestorem;

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow jakim powinny odpowiadaé drogi
publiczne i ich usytuowanie;

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie szczegolowych warunkow zarzadzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem,

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie znakow i sygnalow
drogowych,

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie szczegolowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczenia na drogach,

Zalaczniki nr 1 - 4 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdlowych warunkow technicznych
dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczenia
na drogach,

Ustawa prawo o ruchu drogowym,

obowigzujgce przepisy i normy oraz literatura fachowa,

inwentaryzacja oznakowania w terenie.

2. LOKALIZACJA
Planowana inwestycja zlokalizowana w zachodniej cze$ci miasta Tychy w dzielnicy Wilkowyje.

3. STAN ISTNIEJACY

3.1 Opis terenu inwestycji

Charakterystyka drég:
o -ul. Obywatelska, Browarowa, Szkolna, Sosnowa

- kategoria drogi - gminna
- predko$¢ dopuszczalna Obywatelska, Browarowa, Sosnowa — 40 km/h, Szkolna - 20 km/h
- droga jednojezdniowa — dwukierunkowa o nawierzchni bitumicznej lub z kostki betonowej, przekroj: 1x2,
- ulice pelnig funkcje drég lokalnych prowadzacych ruchu zwigzany z obstuga licznie wystepujacej zabudowy
jednorodzinnej oraz punktow dziatalnosci gospodarczej; w tym zaktady produkeyjne,
- ulica Obywatelska stanowi glowng droge w przedmiotowym obszarze
- na ulicy Obywatelskiej wystepuje ruch pojazdéw cigzarowych oraz autobusow



PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS ROBOT DLA:
Rozbudowa ul. Obywatelskiej od ul. Mikotowskiej do ul. Browarowej w Tychach

Istniejgca organizacja ruchu przedstawiona jest na rysunku nr 2

4. STAN PROJEKTOWANY

41 Tymczasowa organizacja ruchu
Wykonanie prac zwigzanych z realizacjg przedmiotowego zadania nalezy wykona¢ przy uwzglednieniu ponizszych zatozen.

Zalozenia:
e utrzymanie ruchu pojazdow na ulicy Obywatelskiej — wykonywanie prac przy zajeciu polowy jezdni, prowadzenie ruchu
pojazdow wahadlowo,
o minimalna szeroko$¢ jezdni pozostawiona dla ruchu pojazdéw wynosi: - dla jezdni z poboczem 2,75m,; - dla jezdni bez
pobocza 3m,

e sterowanie ruchem na zawezonym odcinku nalezy wykona¢ za pomocg sygnalizacji $wietinej lub pracownikow
posiadajacych odpowiednie uprawnienia do kierowania ruchem,

e utrzymanie stalej dostepno$ci do zjazdéw na obiekty dzialalno$ci gospodarczej

e  prace nalezy wykonywa¢ odcinkami o maksymalnej diugo$ci 300m,

o przez caly okres prac zapewni¢ mozliwos¢ dojazdu do drog bocznych, zjazdéw publicznych oraz indywidualnych,

e utrzymanie cigglosci ruchu pieszego,

e  powiadomi¢ mieszkaricow, wiascicieli punktow dzialalnosci gospodarczej do ktorych dojazd bedzie utrudniony oraz
stuzby miejskie o lokalizacji wprowadzonych utrudnien oraz mozliwych alternatywnych drogach dojazdowych

W celu spelnienia powyzszych zalozen wykonanie prac zaplanowano w 17 etapach. Zakres poszczegolnych przedstawiono na
rysunku nr 2

Charakterystyka poszczegolnych etapow:

- etap nr: 1, 3, 4, (rys: 03, 05, 06) - przewiduje wykonanie prac zwigzanych z wykonaniem przebudowy ulicy Obywatelskiej na
odcinku od skrzyzowania z ulicg Mikolowska do skrzyzowania z ulica Waska, zalozono utrzymanie ruchu kolowego
dwukierunkowego przy minimalnej szerokosci jezdni 5,5m. Na czas prowadzenia prac nalezy przestawi¢ znaki D-15
wyznaczajace przystanki komunikacji miejskiej (poza obszar robot). W etapie nr 3 wygrodzenia prac w rejonie skrzyzowania
nalezy ustawia¢ mozliwie nisko aby zminimalizowaé efekt ograniczenia widoczno$ci, a podczas dnia pracy na skrzyzowaniu ulic
Waskiej i Obywatelskiej nalezy kierowa¢ ruchem przez uprawniong osobg.

- etap nr 2 (rys 04) - przewiduje wykonanie prac zwigzanych z wykonaniem przebudowy ulicy Obywatelskiej na odcinku od
skrzyzowania z ulicg Waska do istniejacego przejécia dla pieszych, zatozono utrzymanie ruchu kotowego dwukierunkowego przy
minimalnej szerokosci pasa ruchu 3m. Na czas prowadzenia prac nalezy przestawi¢ znaki D-15 wyznaczajace przystanki
komunikacji miejskiej (poza obszar robét)

- etap nr: 5, 6, 7, 8, 9 (rys: 07, 08, 09, 10, 11) - przewiduje wykonanie prac zwigzanych z wykonaniem przebudowy ulicy
Obywatelskiej na odcinku od skrzyzowania z ulicg Waskg do projektowanego ronda, zalozono wprowadzenie wahadlowego
ruchu kolowego przy minimainej szerokosci jezdni 3m sterowanego za pomocg sygnalizacji $wietlnej. Programy sygnalizacji
$wietlnej nr 1, 2, 3 przedstawiono na rysunku nr 20 Na czas prowadzenia prac nalezy przestawi¢ znaki D-15 wyznaczajgce
przystanki komunikagcji miejskiej (poza obszar robot). W etapie nr 5 podczas dnia pracy na skrzyzowaniu ulic Waskiej i
Obywatelskiej nalezy kierowa¢ ruchem przez uprawniong osobe.

- etap nr: 10 (rys 12) - przewiduje wykonanie prac zwigzanych z wykonaniem przebudowy drogi dojazdowej prowadzacej do
punktu dziatalno$ci gospodarczej, przez caly okres prowadzenia prac nalezy umozliwi¢ przejazd przez obszar robdt dla
pojazdow $wiadczacych dostawy do w/w przedsiebiorstwa.

- etap nr: 11, 12, 13 (rys 13, 14, 15) - przewiduje wykonanie prac zwigzanych z wykonaniem budowy ronda na przecigciu
ul. Obywatelskiej i drogi dojazdowej, zalozono wprowadzenie wahadlowego ruchu kolowego przy minimalnej szeroko$ci jezdni
3m sterowanego za pomoca sygnalizacji $wietlnej. Programy sygnalizacji $wietlnej nr 4, 5, 6 przedstawiono na rysunku nr 20

- etap nr: 14, 15, 16 , 17 (rys: 16, 17, 18, 19) - przewiduje wykonanie prac zwigzanych z wykonaniem przebudowy ulicy
Obywatelskiej na odcinku od projektowanego ronda do skrzyzowania z ulica Browarowg wraz z przebudowg skrzyzowan ulicy
Obywatelskiej z ulica Sosnowg oraz Browarowa, zalozono utrzymanie ruchu kolowego dwukierunkowego przy minimalnej
szeroko$ci jezdni 5,5m

Wyznaczajac lokalizacje tymczasowych przystankéw nalezy utwardzi¢ pobocze umozliwiajac oczekiwanie pasazeréw bez
koniecznosci korzystania z zielenca i poboczy gruntowych.

Wygrodzenia prac na ul. Obywatelskiej nalezy dostosowaé do przejezdnosci pojazdéw komunikacji zbiorowe;.
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Sygnalizacje $wieting — wahadlowa nalezy wykonac dla dwoch grup kolowych, a w rejonie skrzyzowan nalezy obja¢ sygnalizacjg
wlot skrzyzowania, dokladajac trzecig grupe kolowa z podzialem czasu zielonego dla obu kierunkéw zgodnie z zalgczonymi
obliczeniami. Programy sygnalizacji dla poszczegolnych etapéw przedstawiono na rysunkach nr 20-21.

W razie przekroczenia przepustowosci pasa ruchu wahadtowego i tworzenia sig¢ kolejek na drodze wykonawca
zobowigzany jest do zapewnienia recznego kierowania ruchem przez pracownikow, posiadajacych odpowiednie
uprawnienia.

Wystepujace zagrozenia i utrudnienia:

W zwigzku z prowadzeniem prac przy czesciowym zajeciu jezdni wystapia utrudnienia w kolowym.
Zagrozenie stwarzajace niebezpieczenstwo dla pracownikow budowy, pieszych oraz oséb w pojazdach samochodowych moze
stanowic:

e ruch samochodowy ogdlny,

e ruch pojazdéw i maszyn wykonujacych prace budowlane,

e ruch pojazdow transportowych $wiadczacych dostawy na budowe
e wykopy, stan nawierzchni wynikajacych z prowadzenia prac budowlanych

o Na czas trwania prac zapewni¢ odpowiednio zabezpieczone i drozne obejécia terenu robét oraz dojscie pieszych do
ciagéw pieszych oraz budynkow.

o W przypadku wystepowania opadéw deszczu nawierzchnia doj$¢ do przej$¢ dla pieszych powinna by¢ wykonana z
materialow na ktorych nie bedg powstawaly kaluze oraz ktéra pod wplywem wody nie bedzie tworzyta blota (plytki
chodnikowe, maty, gumy itp).

o W przypadku gdy dojécia dla pieszych przebiegajg nad glebokimi wykopami lub w bezposrednim ich  sasiedztwie
nalezy uzy¢ kladek dla pieszych oraz odpowiednich zapér U-20.

Warunki prowadzenia robét

Wykonawca jest zobowiazany do kazdorazowego bezwarunkowego umozliwienia przejazdu pojazdow
uprzywilejowanych oraz pojazdow stuzb miejskich i komunalnych na kazdym etapie robét. W razie potrzeby wykonawca
zobowiazany jest do przerwania prac dla umozliwienia dojazdu lub przejazdu pojazdéw tychze stuzb.

Wykonawca jest obowiazany zapewni¢ dojazd do posesji na kazdym etapie robét; w wypadku siggaczy i wjazdow do
posesji dojazd ten moze odbywac sie po warstwie podbudowy lub po nawierzchni sfrezowane;.

Dla zapewnienia dojazdu do posesji i ich biezacej obstugi prace w ramach poszczegélnych etapéw nalezy wykonywaé
odcinkami, zajmujac diugos¢ jezdni nie wiekszg niz obejmujaca dwa sgsiednie wjazdy bramowe.

Prace w rejonie wjazdéw bramowych nalezy prowadzi¢ na potowie ich diugosci, umozliwiajac wjazd i wyjazd na teren
nieruchomosci.

W przypadku koniecznosci zajecia catej szerokosci wjazdu do posesji termin wykonania robot nalezy uzgodnic z
wlaécicielem/uzytkownikiem posesji.

Na kazdym etapie robot wykonawca obowigzany jest do umozliwienia dojécia pieszego do posesji objetych zakresem
robot. W razie potrzeby na czas dojécia pieszych do posesji nalezy przerwac prace i umozliwi¢ dojscie.

W przypadku zaistnienia takiej koniecznosci przejazd pojazdéw uprzywilejowanych, stuzb miejskich i komunalnych,
dojazd pojazdéow do posesji oraz ruch pieszych winien by¢ prowadzony przy zastosowaniu recznego kierowania
ruchem przez osoby posiadajace stosowne uprawnienia do wykonywania czynnosci zwigzanych z kierowaniem ruchem
drogowym na drogach publicznych.

Kazdorazowo po zakofczeniu prac teren robot nalezy pozostawi¢ w stanie umozliwiajacym przejazd pojazdom
ratownictwa (karetka pogotowia, straz pozarna, policja), a w miar¢ mozliwoéci udostepnic¢ dojazd mieszkancom do
posesji.

O terminie zmiany organizacji ruchu drogowego Wykonawca powiadomi, z co najmniej 14- dniowym wyprzedzeniem
Stuzby Miejskie, mieszkancow oraz przedstawicieli punktow dziatalnosci gospodarczej do ktérych dojazd bedzie
utrudniony , podajac doktadna date i godzing zmiany oraz przewidywany okres jej obowigzywania. W ten sam sposob
Wykonawca powiadomi o terminie zakonczenia prac i wprowadzenia docelowej organizacji ruchu.

Oznakowanie pionowe
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Projektowane oznakowanie nalezy wykona¢ w zakresie ulicy Mikotowskiej jako duze (D) z foli Il generacji lub pryzmatycznej,
natomiast w pozostalym zakresie obejmujacym drogi gminne jako $rednie (S) z folii I generacji lub pryzmatycznej.

Minimalna odleglo$¢ krawedzi znaku pionowego od krawedzi jezdni powinna wynosi¢ 0,50 m, a wysoko$¢ umieszczenia tarczy
znaku przy chodnikach liczac od gémej czesci kraweznika .do dolnej krawedzi tarczy znaku powinna wynosi¢ 2,20m Liternictwo
na tablicach nalezy stosowac¢ zgodnie z zasadami przyjetymi w ,, Szczegdtowych warunkach technicznych ...”

Lokalizacja oznakowania winna zosta¢ wybrana w terenie w sposob umozliwiajacy jego najlepszgq mozliwg widocznosé, nie
kolidujacy z wjazdami bramowymi i ciggami pieszymi.

4.2 Obliczenia sygnalizacji Swietinej

Dane

L - odlegto$¢ miedzy liniami zatrzyman — zalezna do programu
dL - $rednia diugo$¢ pojazdu = 10 [m]

Ve — predkosé ewakuacii = (11,1 m/s, = 40 km/h)

vd — predko$é dojazdu = (11,1 m/s, = 40 km/h)

te — czas ewakuacji = (L+dL)/ve [s]

a - przy$pieszenie = 3,5 m/s?

tg =+ ((2[5; + 15])D/a=

ta — czas dojazdu =

tm — czas miedzyzielony = tm = ts+ te —ta [5]

tirac - czas tracony w cyklu = 2(tm-1) [s]

y — stopien nasycenia pasa ruchu y1 = Qi/S

Y - suma stopni nasycenia = y1+ y2

G - dlugos¢ sygnalu zielonego = (y1/Y)*(T- tiac)-1

Tmin - minimalna diugo$¢ cyklu = trac /(1-Y)

Topt - optymalna diugosé cyklu = [(1,5" tirac)+5)/(1-Y)

T - dlugo$¢ cyklu

Q - natezenie ruchu w godzinie szczytowej na drodze — przyjeto na podstawie przeprowadzonych badan ruchu = 130 [E/h]
Qi - natezenie ruchu w godzinie szczytowej na pasie ruchu i = 65 [E/h]
S - natezenie nasycenia pasa ruchu = 525*w [E/h]

w - szeroko$¢ pasa ruchu pozostawionego dla ruchu = 3m

Obliczenia

Program nr 1 - etap 5 - odcinek robét = 83m, odleglosé pomiedzy liniami zatrzymania = 125m

1. Natezenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: te= (125+10)/11,1 = 12,2 = 13 [s]

3. Czas migdzyzielony: tm= 3+13-0=16 [s]

4. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1 = y2= 65/1575 = 0,04 [-]

5. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 = 0,08 [-]

6. Czas tracony w cyklu: trac = 2%(16-1) = 30 [s]

7. Minimalna dlugos¢ cyklu: Tmin = 30/(1-0,08) = 32,6 = 33 [3]

8. Optymalna diugo$¢ cyklu: Topt=[(1,5*30)+5)/(1-0,08) = 54,3 = 55 [s], przyjeto dlugos¢ cyklu T = 60[s]
9. Dlugos¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= G2 = (0,04/0,08)*(55-30)-1 = 11,5[s], przyjeto G1= G2=14]s]
10. Program sygnalizacji — rys 20

Program nr 1a - etap $ - odcinek robét = 83m, odleglosé pomiedzy linig zatrzymania, a punktem kolizji: K2,K1=125m,;
K3,K2=45m; K1,K3=110m

1. Natezenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji poj.: tez,1= (125+10)/11,1 = 12,2 = 13[s]; te1,3= (110+10)/11,1 = 10,8 = 11[s]; te32= (45+10)/11,1 = 4,9 = §[s]
3. Czas dojazdu poj.: taa,1 = 0; ta1,3=4,2= 4[s]; taz2 =0

4. Czas miedzyzielony: tmz,1 = 3+13-0=16 [s]; tm1,3= 3+11-4=10 [S]; tm32= 3+5-0=8 [s]

5. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1 = y2 = 65/1575 = 0,04 [-],ys = 10/1575 = 0,006

6. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 + 0,006 = 0,086 [-]

7. Czas tracony w cyklu: trac= (16-1) + (10-1) + (8-1) =31 [

8. Minimalna dlugo$¢ cyklu: Tmin= 31/(1-0,086) = 33,9 = 34 [s]

9. Optymalna diugo$¢ cyklu: Topt= [(1,5*31)+5]/(1-0,086) = 66,3 = 57 [s] , przyjeto diugos¢ cyklu T = 70[s]
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10. Dlugo$¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= G2= (0,04/0,086)*(57-31)-1 = 11,0[s], przyjeto G1= G2=14[s];
Gs=(0,006/0,086)%(57-31)-1 = 0,8[s], przyjeto Ga=8[s]
11. Program sygnalizacji — rys 20

Program nr 2 - etap 6, 7 - odcinek robot = 210m, odleglo$¢ pomiedzy liniami zatrzymania = 250m

1. Natezenie nasycenia pasa ruchu; S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuaciji pojazdéw: te = (250+10)/11,1 = 23,4 = 24 [s]

3. Czas miedzyzielony: tm= 3+24-0=27 [s]

4. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1=y2= 65/1575 = 0,04 [-]

5. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 = 0,08 [-]

6. Czas tracony w cyklu: trac = 2%(27-1) = 52 [s]

7. Minimalna dlugo$¢ cyklu: Tmin= 52/(1-0,08) = 56,5 = 56 [s]

8. Optymalna dlugo$¢ cyklu: Topt= [(1,5*62)+5]/(1-0,08) = 90,22 =~ 90 [s] , przyjeto diugosc cyklu T = 94[s]
9. Dlugo$¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= Gz2= (0,04/0,08)*(90-52)-1 = 18[s], przyjeto G1= G2=20[s]
10. Program sygnalizacji - rys 20

Program nr 3 - etap 8, 9 — odcinek robot = 270m, odleglo$¢ pomiedzy liniami zatrzymania = 315m

1. Natezenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: te = (315+10)/11,1 = 29,25 = 30 [s]

3. Czas migdzyzielony: tm= 3+30-0=33 [s]

4. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1 = y2= 65/1575 = 0,04 [-]

5. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 = 0,08 [-]

6. Czas tracony w cyklu: trac = 2%(27-1) = 64 [s]

7. Minimalna dlugo$¢ cyklu: Tmin= 64/(1-0,08) = 69,5 = 69 [s]

8. Optymalna dtugo$¢ cyklu: Topt= [(1,5*64)+5]/(1-0,08) = 109,78 = 110 [s], przyjeto dlugosé cyklu T = 114]s]
9. Dlugo$¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= Gz2= (0,04/0,08)*(110-64)-1 = 22[s], przyjeto G1= G2=24]s]
10. Program sygnalizacji — rys 20

Program nr 4 - etap 11 — odcinek robot = 135m, odleglo$¢ pomiedzy liniami zatrzymania = 175m

1. Natezenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: te = (175+10)/11,1 = 16,65 = 17 [s]

3. Czas migdzyzielony: tm= 3+17-0=20 [s]

4. Stopnie nasycenia paséw ruchu: y1 = y2= 65/1575 = 0,04 [-]

5. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 = 0,08 [-]

6. Czas tracony w cyklu: trac = 2(20-1) = 38 [s]

7. Minimalna diugo$¢ cyklu: Tmin= 38/(1-0,08) = 41,3 = 41 [s]

8. Optymalna dlugos¢ cyklu: Topt= [(1,5%38)+5]/(1-0,08) = 67,39 = 68 [s] , przyjeto dlugosc cyklu T = 72[s]
9. Dlugo$¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= G2= (0,04/0,08)*(68-38)-1 = 14[s], przyjeto G1= G2=16[s]
10. Program sygnalizacji - rys 20

Program nr 4a - etap 11 — odcinek rob6t = 135m, odleglo$¢ pomiedzy linig zatrzymania, a punktem kolizji K2,K1=175m;
K1,K3=127m; K3,K2 = 96m

1. NateZenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: tez,1 = (175+10)/11,1 = 16,65 = 17 [s]; te1,3= (127+10)/11,1 = 12,3 = 13[s]; te32= (96+10)/11,1= 9,6
~10[s]

3. Czas dojazdu poj.: taz1 = 0; te13=0; tgz2 =0

4. Czas miedzyzielony: tmz,1= 3+17-0=20 [s]; tm1,3= 3+13-0=16 [s], tm32= 3+10-0=13 [s]

5. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1 = y2= 65/1575 = 0,04, ys = 10/1575 = 0,006 [-]

6. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 + 0,006 = 0,086[-]

7. Czas tracony w cyklu: trac = (20-1)+ (16-1) + (13-1)= 46 [s]

8. Minimalna diugo$¢ cyklu: Tmin= 46/(1-0,086) = 50,33 = 51 [s]

9. Optymalna dlugo$¢ cyklu: Topt= [(1,5%46)+5]/(1-0,086) = 80,96 = 81 [s] , przyjeto diugosé cyklu T = 89[s]

10. Dlugo$¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= G2= (0,04/0,086)*(81-46)-1 = 15,1[s], przyjeto G1= G2=16[s]; G3=
(0,006/0,086)*(81-46)-1 = 1,45[s], przyjeto Gz =8[s]

11. Program sygnalizacji - rys 20

Program nr 5 - etap 12 — odcinek robot = 110m, odleglo$é pomiedzy liniami zatrzymania = 155m
1. NateZenie nasycenia pasa ruchu; S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: te = (1565+10)/11,1 = 14,85 = 15 [s]

3. Czas miedzyzielony: tmn= 3+15-0=18 [s]
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4. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1 = y2= 65/1575 = 0,04 [-]

5. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 = 0,08 [-]

6. Czas tracony w cyklu: tac = 2%(18-1) = 34 [s]

7. Minimalna diugo$¢ cyklu: Tmin= 34/(1-0,08) = 36,9 = 37 [s]

8. Optymalna diugos¢ cyklu: Topt= [(1,5*34)+5)/(1-0,08) = 60,87 = 61 [s], przyjeto diugosé cyklu T = 64[s]

9. Dlugosc¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= G2= (0,04/0,08)*(61-34)-1 = 12,538/[s], przyjeto G1= G2=14[s]
10. Program sygnalizacji - rys 20

Program nr 5a - etap 12 — odcinek robot = 110m, odleglo$¢ pomiedzy linig zatrzymania, a punktem kolizji K2,K1=155m;
K1,K3=145m; K3,K2 = 115m

1. NateZenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: tez,1 = (155+10)/11,1 = 14,85 = 15 [s]; te13= (145+10)/11,1 = 13,96 = 14[s]; te32= (115+10)/11,1 =
11,3 = 12[s]

3. Czas dojazdu poj.: taz1 = 0; ta1,3= 8 [s]; tas2 =0

4. Czas miedzyzielony: tm,1= 3+15-0=18 [s]; tm1,3= 3+14-8=9 [s], tn32= 3+12-0=15

5. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1=y2= 65/1575 = 0,04, ys = 10/1575 = 0,006 [-]

6. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 + 0,006 = 0,086[-]

7. Czas tracony w cyklu: tiac (18-1)+ (15-1) + (9-1) = 39 [s]

8. Minimalna diugo$¢ cyklu: Tmin= 39/(1-0,086) = 42,67 =~ 43 [s]

9. Optymalna dlugos¢ cyklu: Topt= [(1,5*39)+5]/(1-0,086) = 69,47 = 70 [s] , przyjeto dlugosé cyklu T = 78[s]

10. Dlugo$¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= Gz = (0,04/0,086)*(70-39)-1 = 13,3[s], przyjeto G1= G2=16[s]; G3 =
(0,006/0,086)*( 70-39)-1 = 1,17[s], przyjeto G3=8[s]

11. Program sygnalizacji - rys 20

Program nr 6 - etap 13 — odcinek robot = 100m, odleglo$¢ pomiedzy liniami zatrzymania = 180m

1. NateZenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: te = (180+10)/11,1 = 17,1 = 18 [s]

3. Czas migdzyzielony: tm= 3+18-0=21 [s]

4. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1=y2= 65/1575 = 0,04 [-]

5. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 = 0,08 [-]

6. Czas tracony w cyklu: trac = 2%(21-1) = 40 [s]

7. Minimalna diugo$¢ cyklu: Tmin= 40/(1-0,08) = 43,48 ~ 43 [s]

8. Optymalna diugo$¢ cyklu: Topt= [(1,5*40)+5]/(1-0,08) = 70,65 =~ 71 [s] , przyjeto diugos¢ cyklu T = 74[s]
9. Dlugos¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= G2= (0,04/0,08)*(71-40)-1 = 14,5[s], przyjeto G1= G2=16[s]
10. Program sygnalizacji — rys 21

Program nr 6a - etap 13 - odcinek robot = 100m, odleglo$¢ pomiedzy linig zatrzymania, a punktem kolizji K2,K1=180m;
K1,K3=75m; K3,K2 = 180m

1. Natezenie nasycenia pasa ruchu: S = 525 x3 = 1575 [E / h]

2. Czas ewakuacji pojazdow: tez1 = (180+10)/11,1 = 17,12 = 18 [s]; te1,3= (75+10)/11,1 = 7,66 = 8[s]; te3 2= (180+10)/11,1 =
17,12 = 18[s]

3. Czas dojazdu poj.: taz1 = 0; ta1,3= 7 [8]; tas2 =0

4. Czas miedzyzielony: tmz,1 = 3+18-0=21 [s]; tm1,3= 3+8-7=4 [s], tm3 2= 3+18-0=21 [s]

5. Stopnie nasycenia pasow ruchu: y1 = y2= 65/1575 = 0,04, y3 = 10/1575 = 0,006 [-]

6. Suma stopni nasycenia: Y = 0,04 + 0,04 + 0,006 = 0,086[-]

7. Czas tracony w cyklu: trac (21-1)+ (21-1) + (4-1) = 43 [s]

8. Minimalna diugo$¢ cyklu: Tmin= 43/(1-0,086) = 47,05 = 47 [s]

9. Optymalna diugo$¢ cyklu: Topt = [(1,5%43)+5]/(1-0,086) = 76,04 = 76 [s] , przyjeto diugos¢ cyklu T = 86[s]

10. Dlugos¢ sygnalu zielonego jednej fazy G1= G2= (0,04/0,086)*(76-43)-1 = 14,2[s], przyjeto G1= G2=16[s]; Gs =
(0,006/0,086)*( 76-43)-1 = 1,3s], przyjeto G3=8[s]

11. Program sygnalizacji - rys 21

Przewidywany termin wprowadzenia przedmiotowej organizacji ruchu : do 31.‘12.2018{[

PROJEKTOWAL inz. Mariusz Gozdziewski \
aQ N —
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